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Va rugam s cititi cu atemie acest manual Tnhainte de a
efectua instalarea! Qe produsele noastre sunt foarte
robuste, conectarea incorggioate distruge modulul!

Nu degsiti parametrii tehnici specifica Verificati mediul
in care va fi instalat dispozitivul, acesta nu tiebexpus
umiditatii si razelor directe ale soarelui.

in timpul instafirii dispozitivului poate fi necesaro staie
de lipit (electri@). Folosirea acesteia presupune aplicarea
masurilor de sigurartspecifice.

Asigurgi-va ca partea inferioar a dispozitivului nu atinge
suprafeele metalice (conductive).
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Informa tii importante

! Varugim €i cititi acest prim capitol

Decodoarele Lokommander Il sunt destinate excluslizarii in
machete de trenuri electrice. Oricaialtilizare este interzis

Orice conexiune trebuie efectadtira alimentarea conectatVa
rugim s va asigura ca in timpul instadrii, locomotiva nu este
alimentai, nici maar accidental.

Evitati aplicarea loviturilor  sau presiunii mecanice @su
decodorului.

Nu indepgirtati marsonul termocontractabil de pe decodor (la
modelele predzute cu manson de prote).

Asigurgi-va ca nici decodorul Lokommander ki nici firele
neutilizate § nu intre in contact electric aasiul locomotivei
(risc de scurt circuit). lzota capetele eventualelor fire
neutilizate.

Nu lipiti pe placa de circuit a decodorului cabluri de pnegire,
exceptand cazurile strict necesare (conexiuni ladut®o de
sunet, power pack).

Este interzisa inkurarea decodorului in baidizolatoare,
deoarece acest lucru poate provoca supitine.

Respecta cablarea decodorulyi a oricirei componente externe
asa cum este recomandat in acest manual. O cablaexicme
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gresita poate provoca deteriorarea decodorului Lokommander
Il.

Asigurgi-va ca nu sunt fire prinse de sistemul de transmisie al
locomotivei in momentul reasanihbi acesteia.

Orice surg de alimentare folosittrebuie & fie protejai de o
sigurand fuzibila sau electroni pentru a evita orice pericol
ce poate apea in cazul unui scurt circuit. Folgsidoar
transformatoare sau alimentatoare special proecpentru
machetele de trenuri electrice.

Nu lasgi copii sa folosesé nesupraveghéia decodoarele
Lokommander Il. Decodoarele Lokommander Il nu sont
jucirie.

Nu folosii decodoarele Lokommander Il in mediu umed.

2. Abrevieri folosite

DCC - control cu comenzi digitale (Digital Comma@dntrol)

DC - Curent Continu (Direct Current)

NMRA - National Model Railroad Association

CVv - variabik de configurare (Configuration Variable)

PT -sina de programare (Programming Track)

PoM - programare pe linia princigalProgramming on the Main)

ABC - control automat al fréinii (Automatic Brake Control)
CBD - distama de franare constah{Constant braking distance)
MSB - bitul cel mai semnificativ (Most SignificaBit)

LSB - bitul cel mai ptin semnificativ (Least Significant Bit)

FL - lumini faa (Front Light)

RL - lumini spate (Rear Light)

SPP - Smart Power Pack (sureintreruptibif)
n.c. - heconectat

BEMF - tensiunea electromotoare gene(Biack Electro-Motive

IM

Force)
- Intervalul de mentenai
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3. Ce cortine acest manual

Va felicitam pentru achizionarea unui decodor Lokommander
Il. Acest manual este imigit in mai multe capitole, carei\prezint
pas-cu-pas cum as instalai si sa personaliza un decodor
Lokommanderll. Capitolul 4si 5 ofe@ o imagine de ansamblu
asupra caracteristicilogi parametrilor decodoarelor. Capitolul 6
coniine descrierea genefiah decodoarelor. Capitolul 7 descrie in
detaliu instalarea decodoarelor in locomotivea Migim s va
familiarizai cu tipul de motorsi tipul de interfaa existend in
locomotiva Tnainte de a parcurge acest capitol. Deocodoarele
Lokommandetl pot fi operate cu majoritatea sistemelor de cdntro
disponibile Tn comerpentru modelele de trenuri electrice. Capitolul
8 ofeii 0 imagine de ansamblu asupra sistemelor digitalealogice
n care poate fi operat decodoskulprezin considerentele speciale
ce pot aprea.

Valorile implicite de fabrig ale variabilelor de configurare (CV-
uri) si ale fungiilor le veti gasi in capitolul 9. Putemodifica seirile
implicite ale decodorul dvs. Lokommanddr dupi cum dorii.
Capitolele 10 - 16 explic parametrii configurabilisi cum se pot
personaliza agéia. Va recomandm s cititi capitolele 10-12 pentru
configurarea adresei a parametriilor de control al motorului, pentru
a fi Tn misu@ sa personaliza optim decodorul pentru locomotiva
Dvs.

Capitolul 26 cuprinde toate CV-urile decodoarelor

4. Caracteristici principale

» Decodor mobil DCC generic, compatibil NMRA

* Moduri de programare PT sau PoM

* Fungionaresi in analog (DC), configurarea fuiitor active in
DC

» Adrese scurte (1-127%) lungi (128-9999) configurabile

o 14, 28/128 trepte de vitez

» Curent maxim de motor 1000mA
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* Compensare de sarcigicBEMF

» Caracteristica de vitéstabiliti in 3 puncte (Vmin, Vmid ,Vmax)
sau in form tabela#

* Viteza de manewt (comutabil din F3, CV114)

» Accelerare/Deccelerare (comutakilin F4, CV115)

» Franare pe distaihconstant, activat pe un tronson ABC sau DC,
la viteza zero

* Rulare cu vitez redug activati pe tronson ABC Slow Speed

* Fungia Penduling (Push-Pull)

» part la 10 igiri auxiliare dimmabile, current maxim 300mA

» Maparea igirilor la funciile FO, F1-F12

» Protegie la scurtcircuii la supracurent a $&ii de motorsi a
iesirilor auxiliare

e Comunicaie bidiregionala RAILCOM

e Interfaa SUSI©si LocoWire©

* lesiri pentru Smart Power Pack (SPP ©)

* Fungie pentru comanda cuplelor electromagnetice (Deauyip

* Fungie de blocare a prograimi CV-urilor (adres secunda)

» Software upgradabil prin programator, chiecu decodorul
montat in locomoti¥

» Dimensiunile reduse permite utilizarea la scara HON)

5. Specificgii tehnice

» tensiune de alimentare: 4-24 V, tensiune dgnlea (DCC)
e consum #ri iesiri activate: <10 mA

e curent maxim pentru fiecaresiee: 200 mA

» curent maxim total pentru decodor : 400 mA

* dimensiuni (fira cablurisi conector):

NEMG651.: 14x9x3,3mm
NEM652,PLUX12/16: 19,5x11x3mm
NEXT18: 14,2x9,2x3mm
MTC21.: 20x15,3x5mm
PLUX22: 20,5x15x3,5mm
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e (greutate: 4-6 g

» clasa de proteie: IPOO

» temperatura de fugionare: 0 + +60 °C

* temperatura de depozitare: -20 + +60 °C
e umiditate: max 85 %

6. Descriere generai a decodoarelor Lokommanderl

Decodoarele Lokommander Il sunt destinate a fi ditdo in
modele feroviare la scara N, TT, HO, HOe. Difedtehodele sunt
diferentiate de dimensiunea fizictipul conectorului, curentul livrat
motorului si numarul de isiri auxiliare disponibile. Din punctul de
vedere al fungonarii si prograndrii, ele sunt identice.

Versiunea NEXT18 are dimensiunea 14,2x9,2x3mm
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Lokommander Il cu conector NEXT18
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Versiunea MICRO are dimensiunea 14x9x3,3nampoate fi
livrat cu conector 6 pini NEM651, drept sau in undjpit direct pe

placua sau cu conector 6 pini NEM651 sau conector 8 pini
NEM®652 legate cu fire.

Lumini spate
Lumini fata
Sina stanga
Sina dreapta
Motor stanga
Motor dreapta

L |
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=
Ve
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[l | umini spate
= Lumini fata

=== Sini Stanga
=== Sini dreapta
[z Motor stanga

Motor dreapta

ap=

200 pa
o =d=3Jd
ana @l b

]

GND
DATA
CLK
VCC
VCC
Charge | SPF
GND

+ comun (VCC)

SUSI

Lokommander || MICRO
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Versiunea PLUX16 are dimensiunea 19,5x11x3ginpoate fi
livrata cu conector 15 pini PLUX16, cu conector 11 piniUX12
sau cu fire cu conector 6 pini NEM651.

Aux2

(
:-EIE

PLUX12
PLUX16
NEM652

O g grgitil
=N = S IR

Motor dreapta | Lumini fata
Motor stanga | + comun
PLUX12 Sina dreaptd | INDEX
Sina stangg | Lumini spate
Aux1| | Aux3
Aux2 | | Aux4
= =1 SUSI-Datg | SUSI-CIk
= =] Comun+ | GND
PLUX16 E[ | Motor dreapta | Lumini faga
- | Motor stanga | + comun
- [ | Sind dreapta | INDEX
= =1 Sina stanga | Lumini spate
e = Auxl||Aux3
: = =1 Aux2 | | Aux4
Motor dreapta
Sina dreapta
Lumini spate
+comun Conector
Auxl NEM652
Lumini faga
Sina stanga

Motor stanga

Lokommander llcu conectc PLUX12/16sauNEM65z2
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Versiunea PLUX22 are dimensiunea 14,2x9,2x3grmpoate fi
livrata cu conector 21 pini PLUX22 sau cu fire cu cone@&aqpini
NEMG651.

- Motor dreapta
=l .
VCC 5 Sina _dreapta
SPP il Lumina spate
GND = + comun
B Auxl
[ Lumina fata
GND _'3 SMiné stanga
= otor stanga
SUS |DATA = -
VCC E Aux8

] = = Aux3 | Auxg-Ifo
([ ] [= =] SUSI-Data  SUSI-Clk
[= =] +comun GND
= CBl  Motor dreapta Lumini fata
i = FS]  Motor stanga + comun
i-in = | Sina dreapta  INDEX
RCE [= =] Sina stanga  Lumini spate
[ = =« = 5 Auxl n.c.
= =] Aux2 n.c.
p = =] Aux5  Aux4
'[ = ol Aux6  Aux6

Lokommander Il cu conector PLUX22
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Versiunea

Versiunea de decodor MTC21 are dimensiunea 20x5H8x
Poate fi livrat cu sauafa conector SUSI de 4 pini (varianta cu
conector are sufixul S, MTC21S).

|
=
=
=l
0
H
|
=
=
=l
]

+5V || Index

Aux3 || n.c.
Aux2 || n.c.

Aux1 || Lumini faa
+ comun| | Lumini spate
n.c.|| SUSI-Data
Motor stanga| SUSI-Clk
Motor dreapta| Aux4

GND||n.c.
Sind stanga | n.c.
Sina dreapta| n.c.

Lokommander Il cu conector MTC

Din tabelul urnator putei afla codul de identificare a fiécei
variante de Lokommander II.

Format Conector Cod de comandtOm Dimensiuni#ra conector
MICRO NEM®651 drept 02010220 14x9x3,3mm
MICRO NEM651 unghi 02010221 14x9x3,3mm
MICRO Fire + NEM651 02010222 14x9x3,3mm
MICRO Fire + NEM652 02010223 14x9x3,3mm
NEXT18 NEXT18 02010216 14,2x9,2x3mm
PLUX22 PLUX22 02010217 14,2x9,2x3mm
PLUX22 Fire + NEM652 02010218 14,2x9,2x3mm
PLUX16 LPUX16 02010211 19,5x11x3mm
PLUX16 PLUX12 02010210 19,5x11x3mm
PLUX16 Fire + NEM652 02010212 19,5x11x3mm
MTC21 MTC21 02010208 20x15,3x5mm
MTC21 MTC21 + SUSI 02010209 20x15,3x5mm

Tabelul 1.
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7. Instalarea decodorului

inainte de instalarea unui decodor digital, mas de modele
mai vechi, folosite, este binea sne convingem & locomotiva
funcfioneaz corect in curent continu. Pentru aceasta, se raedm
efectuarea uritoarelor opergi:

- curatarea railor si lamelelor colectoare

- verificarea strii motorului, misurarea curentului de mers in
gol al motorului alimentat cu 5-10V, care nu trebsii
depiseasd 200-300mA, date cazul cuitarea periilogi a
colectorului.

verificarea sistemului de transmisie, slaccazul se céta si se
ung axelesi pinioanele.

daa locomotiva este echigatu iluminat cu becuri, se verific
daa ele rezist la tensiunea de 16V, dae cazul se schinib
becurile.

in cazul locomotivelor pretjite pentru digitizare, instalarea
decodoarelor prewzute cu conector (PLUX, MTC, NEXT18,
MICRO-6, NEM652) se face exgand din conectorul main
existent pe placa de kamodulul ,Dummy” pentru fungonarea in
analogic. In conectorul astfel eliberat se intradlutecodorul tOm
urmiarind cheta (INDEX-ul) la PLUX si MTC sau da& exish,
instrugiunile primite cu locomotiva.

La conectorul NEXT18 existposibilitatea introducerii inverse,
caz in care dirg@ de deplasargi luminile diregionale vor fi
inversate intre ele, neexistand riscul detariodecoderului.

Decodorul cu conector NEM651 este tolerant la ohiaerea
inversa, dar nu va fgiona deloc.

La conectorul NEM652 se va uiinnca pinul cu fir portocaliuzs
intre in gaura 1 marcape placa de béaz locomotivei. Introducerea
inversi nu duce la deteriorarea decodorului, motorul senvarti
invers iar luminile nu vor fugiona.
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in locomotivele mai vechi, care nu sunt pi#g pentru
digitizare, se poate instala decodarifconector, care dispune doar
de fire de conexiune. Culoarea firelor are o seicaié importani,
legaturile se vor efectua conform desenului de pe @agnmmitoare.

Mai intai se stabilge diregia Tnainte a locomotivei. Se desfac
legaturile dintre motorsi lamelele colectoare de petiroretinand
corelaia dintre bornele motorulyi sina stanga/dreapta. Daexist,
condensatorul C1 de pe bornele motorului nu este #idepiseass
47nF. Dad& nu exisi bobine de deparazitare, se elimigi
condensatorul C1l. Deasemenea se elimimdaa exisk
condensatoarele montate intre bornele motorulgasiul metalic al
motorului. Se lipesc firele sa/negru la lamelele colectoare de pe
roti, si firele portocaliu/gri la bornele motorului respé&ed direga
de deplasare Tnainte (dreapta/stanga).

Portocaliu_| Motor dreapta Motor sténg Motor dreapta

Rosu Sina dreapta Aux2 RL Auxl FL
Galben Lumini spate RL

Albastru Comun iluminare +

Verde Auxl

Alb Lumini fagd FL

Negru Sina stanga L2
Gri Motor stanga

Aux2

rosu

=
EHf° 5
CELT IR

Sina stanga

Directia
Tnainte

Sind dreapta
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lluminatul sau al consumatori auxiliari se conecta@antre firul
albastru (Comun +}i firul corespunitor iesirii dorite (FL, RL,
Auxl, Aux2, etc). Dax aceti consumatori sunt polariga spre
exemplu LED-uri, se acoiidatenie polaritii. Terminalul pozitiv
(Anodul) se coneteazla Comun+ iar terminalul negativ (Catod) la
iesirea doriti. LED-urile se vor conecta, in mod obligatoriu,dinate
Ccu o rezistefd de limitare a curentului in valoare de 1-33K fimcle
intensitatea luminoasmaxima dorita.

8. Punerea in fungiune

Inainte de alimentare de la gtade comanaldigitala, se verifié
corectitudinea legurilor efectuate la instalarea decodoruldi, rai
existe eventuale scurtcircuite saudteni gresite. Se verifi@ ca firele
de legitura i nu intre in contact cu angrenajele sau piesele in
miscare ale acestora.

La prima alimentare a decodoarelor este recomardattuarea
unui reset, inscriind valoarea 8 in CV8, pentru siguri ca pornim
de la valorile de fabricale variabilelor de configurare.

Se va stabili adresa locomotivei stacat CV1, valoarea iiala
fiind 3, sau se va seta o adre=xting conform celor descrise in
capitolul 10. Da& dorim g folosim si adresa consist este
recomandaditintroducerea acesteia doar due tai ceilaki parametri
au fost stabiti (definitivati) si testai pe adresa primar

La scierea/citirea de CV-uri pe liniia de prograendecodoarele
confirma spre stda de comandl efectuarea comenzii primite prin
emiterea unor(unui) impulsuri de confirmare. Peaturimpulsului
este necesar gterea curentului consumat peste 100mA. Acest lucru
se realizeaz de regul prin alimentarea motorului, dar pot exista
situgii cand acest lucru nu este posibil sau consumubratui este
sub valoarea necegarin aceste sitya din CV165 se poate
configura una sau mai multe din primele 8irieauxiliare pentru
emiterea impulsului de confirmare. Lasirea selectat trebuie
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conectat un consumator (rezigtgnde valoare necesampentru a
atinge curentul de 100mA.

9. Adresa decodorului

Adresa primat a decodorului este stogdh CV1. Aceasta poate
lua valori in domeniul 1-127. Valoarea implicéaste 3.

Daci scriem CV1, adresa consist va fi autongt&arsg si
adresa extirisva fi automat dezactivat

Dac 128 de adrese primare diferite nu sunt suficiesgepoate
folosi 0 adre® exting continuta in CV17(MSB) si CV18(LSB).
CV17 poate lua valori in domeniul 192-231, CV18domeniul O-
255. Adresa extirisse oljine cu formula:

A.E. = (CV17-192)*256+CV18

Daca alegem o adrésexting si dorim s aflam valorile
CV17,CV18 corespuritoare, putem folosi urdtoarea metad de
calcul:

» CV17 va fi parte intreaga Tmgirtirii adresei extinse cu 256 la
care aduam 192,

» CV18 va comine restul imprtirii adresei extise cu 256.

Astfel, putem alege dintre 10239 (1-10239) adrederitb.
Decodorul va #spunde doar la una din adrese (fie primédre
extingy), distingia fiind facuta de CV29-Bit5 astfel: O-adrés
primar; 1-adre§ exting.

in cazul unor garnituri de tren care ganmai multe decodoare
cu motor, se poate stabii o adre& consist (compug). Aceasi
adred consist, definiti in CV19, la care vor aspunde toate
decodoarele, va fi identidn cadrul unei garnituri. Astfel, comenzile
de diredgie si viteza vor fi transmise spre toate decodoarele care au
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acees adresa consist. In modebnsist activat (CV19 cotine o
valoare diferii de zero), decodorul va executa ftie declarate in
CV21(F8-F1)si CV22(0,0,F12-F9,FOR,FOF) doar daacestea sunt
trimise la adresa consist. Toate celelalte flurse vor executa doar
daa sunt transmise la adresa dedgscurt sau lung).

Fungiile declarate in CV2X%i CV22, precumsi comenzile de
diregie si viteza, nu se vor executa dasunt transmise la adresa de
baz atunci cand modul consist este activat.

Doar fungiile FO, F1-F12 pot fi folosite in mod consist.
Numirul treptelor de vitez ales in CV29 trebuieasse
potriveasé cu cel ales in sta de comandl pentru ambele
adrese, de bazi consist.

Adresaconsist din CV19 poate lua valori in domeniul 1-127
pentru direge normad sau 128-255 pentru dinge inversi. Astfel
Bit7/CV19 reprezint direaia in modconsist. Dac CV19=0, adresa
consit va fi dezactivét

Din CV21(F8-F1) si CV22(0,0,F12-F9,FOR,FOF) se ptibili
fundiiile care vor fi active pentru adresansist. Pentru valoare 0
fungia va fi actia doar cu adresa individugal pentru valoarea 1
functia va fi activa doar cu adreseonsist.

Spre exemplu, dacdorim s folosim FO in ambele dir@c si
F3,F4 cu adresa cosist, vom inscrie in CV21=12 {0000) iar in
CVv22=3 (00000011).

10. Stabilirea caracteristicii de rulare

in acest capitol vom descrie considerentele legatestabilirea
vitezei minime, medii, maximgi a caracteristicii de accelerage
decelerare ale locomotivei:

» CV2: turgia motorului la cel mai mic pas de vitez
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» CV5: turgia motorului la cel mai mare pas de vitez
» CVG6: turgia motorului la viteza medie

» CV3:rata de accelerare

 CV4: rata de decelerare

Pentru controlul optim al motoarelor se reconfarfidlosirea
decodoarelor cu 128 trepte de vitdn DCC). Daé acest lucru nu
este posibil, decodoarele accegptcomenzi DCC cu 28 sau 14 trepte
de vitez, ingi reglajul vitezei se va face mai brut, in saltuaimari.

Reglajul vitezei motorului se realizeaintern in 255 de trepte de
viteza. Corelaia dintre treapta de viteézDCC si treptele interne se
poate realiza in daueluri.

10.1.Reglaj de vitez liniar, in 3 puncte

Viteza minind din CV2si viteza maxind din CV5 reprezirit
limitele intre care putem regla viteza motorulurénprimasi ultima
treapti de vitea DCC. Stabilirea vitezei motorului se realizéaz
liniar, de-a lungul a daudrepte delimitate de Vmin-Vmid respectiv
Vmid-Vmax. Uzual, primul segment de drease alege cu pant
mai redus pentru a avea un control mai fin al vitezelor eElUAcest
lucru se oline alegand pentru Vmid o valoare mai indecat media
vitezei minimesi maxime (Vmid < (Vmin=Vmax)/2). DacVmid se
seteaza la valoare 0, atunci va fi foldasraloarea medie a vitezei
minime si maxime (CV2 + CV5) /g cele dod segmente de dredpt
se vor uni, formand un singur segment.
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Pasul
intern de
viteze

Vmax 2o
180
180
140
120
100
80
Vmid o
40
i 20
vmin =

0
0 21 42 63 84 1056 126

240

Pasul de viteza DC
(0-126)

10.2.Reglaj de vitez tabelar, in 28 de trepte

Reglajul vitezei motorului se realizeiage baza tabelului cginut
n zona de CV-uri, la prima treaptorespunde CV67 iar la ultima
CV94. Prin alegerea valorilor din tabel se poasbititorice forma
pentru caracteristica de vitea motorului.

Daci se dorgte acordul finsi diferertierea vitezei funge de
diregia de deplasare putem folosi CV66 pentru dieetnaintesi
CV95 pentru direga hapoi. Pentru valoare {rala O, aceste CV-uri
n-au nici un efect. Pentru valori difererite de zewiteza este
ponderat (inmukita) cu ValoareCV/128. Dacin CV66(95) inscriem
128 de asemenea nu se modifiteza. Pentru valori mai mici decat
128 viteza redlva s@dea, pentru valori mai mari va gte.

Pentru a ofine un comportament realist al modelelor feroviare
avem posibilitateaasstabilim rata de acceleragedecelerare. Astfel
din CV3 putem modifica accelara iar din CV4 deceleta
motorului. Da@ dorim ¢ avem acceletge sau decelet@ diferita
functie de direga de deplasare avem CV148-149 pentru ¢mede
deplasare inapoi. Dacacatia au valoare implicit zero, pentru
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ambele diregi se folosesc valorile din CV3-4 pentru
accelerge/decelerge. Spre exemplu dacin CV148 inscriem o
valoare diferii de zero aceasta va reprezenta acageleradiregia
Tnapoi iar CV3 va fi accelefia in diregia inainte.

11. Controlul motorului

Decodoarele din familia Lokommander au implementataich
de reglaj PID a motorului, care se folgtee de tensiunea
electromotoare gene#iatde motor (BEMF). Aceastfungie este
cunoscut generic sub denumirea de “compensare de Sdycsn
poate fi activat sau dezactivatdin Bitul O al CV60 (valoarea de
fabrici bit0O = 1, adid regulatorul PID este activ). Motorul este
conectat intr-una din diagonalele unei gpuRAl (forma& din 4
tranzistoare FET), alimentarea se face prin cdtlakdiagonai.
Comanda tranzistoarelor este asigurae microcontrolerul din
decodor, folosind impulsuri cu modyka in ktime (PWM = pulse
width modulation) de frecveh fixa si factor de umplere variabil.
Frecvema semnalului PWM este 16/32 kHz,se poate seta in Bitul
7 al CV60. Valoarea de fabiiceste bit7 = 0, corespuitpr
frecvenei de 32kHz. Motorul este comandat cu impulsuri PWM
indiferent dagé regulatorul PID este activat sau nu.

Regulatorul PID este implementat conform schenm de mai jos:

Viteza Propotional |——
dorita ; v+ Etaj de Motor
—>COEm Integral e — )
A 9 é comand /
Punte H
Derivativ
: Masurare
Viteza actual bemf
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Semnalul de referia (Viteza dorit) este permanent comparat
cu viteza actual iar semnalul de eroare rezultat (Err) este pmices
de regulatorul PID, amnand asupra etajului de comandl
motorului si modificand factorul de umplere al semnalului PWM
astfel incat eroarea (difetendintre viteza doritsi cea actudl) sa
fie minima.

Pentru a determina viteza actyablimentarea motorului este
intrerup pentru scurte perioade de timp (el devenind instace
moment generator}j se masodrtensiunea electromotoare gengrat
de acesta (BEMF). Aceastensiune este direct proponak cu
viteza de rotge a motorulusi este comparatcu viteza dorit pentru
ohbtinerea semnalului de eroare.

Perioada de intrerupere a alim@&mt motorului se numge
fereasti BEMF. Folosirea prea des a unei ferestre BEMF sare
dezavantaje, motorul va pierde din putere. Deciatiast punct de
vedere, este de dorii snasuam cat mai rargi intr-un timp cat mai
scurt BEMF-ul motorului. Ins construgia motoarelor impune
anumii timpi pentru fereastra bemf, pe care nu le putemimiza
dup plac.

pachet pwm pachet pwm
fereastra bemf
calcul

valoare
medie

Timp de masura

- > - >

Impuls datorat inductivatii motorului

La intreruperea alimedrii, datorita inductivitatii motorului, la
bornele acestuia apare un impuls care compromitsurarea
tensiunii bemf. Cai urmare, misurarea bemf se va face dupn
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timp de ateptare (bemf delay). dtimea acestui impuls (implicii
timpul de ateptare necesar) depinde de consiauanotorului.
Motoarele performante (cu 5 sau mai thpbli) au ktimea acestui
impuls relativ mid@, in comparge cu motoare de gengieamai veche
(cu 3 poali).

Pe timpul nasuiarii BEMF, motorul nu este alimentat cu energie
electria, si datoriti sarcinii mecanice (angrenaje, masa locomotivei,
vagoane trase de locomotive, etc.) va pierde dezyiasa cum se
obsend panta descrestare in ilustrga anterioad. Pentru a ofine
o valoare coredta BEMF (respectiv a vitezei actuale)asuiatorile
trebuie efectuate de mai multe grmediate.

De asemenea, nudinul pachetelor PWM dupcare se inserean
fereasti BEMF poate fi variabil.

Setrile de fabri@ asigué o fungionare corespuratoare n
majoritatea apligalor, Tnsa pentru fungonarea optiré in cazul unei
locomotive date, recomaiith efectuarea reglajelor descrise mai jos.

Algoritmul de control al motorului din decodoarajenerga Il
se poate selecta din CV9. Valoarea implioiiste 3, cu acedast
valoare decodorul fumioneaz optim cu majoritatea modelelor de
locomotive, asigurand o rulare unifoirgi fara salturi pentru toate
treptele de vitez (recomandm folosirea a 128 trepte de vitez
pentru a avea rezultate optime pentru BEMF /congreas de
sarciri). Valorilor standard (CV9 = 0 péarla 8) le corespund un set
de parametri interni de reglaj care, in modul séatd nu sunt
accesibile utilizatorului. Valorile 0,1,2 sunt rescandate pentru
locomotive cu ingre mica (motoare Faulhaber, locomotive mici de
manevra, etc), pe cand valorile 6,7 si 8 se paisidh locomotive cu
inenie mare (locomotive grele, motoare mari). Valoniedii 3,4si 5
se folosesc pentru motoare generice. Prin selectarei set standard,
utilizatorul poate accesa doar coefigienregulatorului PID
(CVv61,62,63)si un set nou de parametri intraglin generga Il:
coeficleni de ponderare a compeémns de  sarcia
(CVv137,138,139,140). Practic, prin ateoeficienti de ponderare se

Pagina 22 din 91



Lokommander Il Versiunea
Manual de utilizare firmware 3.5.195 0.1.22

poate stabili cat de putergiisi fie compensarea de sargim funaie
de viteza locomotivei. Caracteristica porilier compendrii de
sarciri este determinatde dod segmente de dreapttu pani
negatia, prima intre Vmin (CV2ki Vmedie (CV137), a doua intre
Vmedie (CV137%i Vmax (CV5).

CV138 seteaz coeficientul de ponderare a compaiisde
sarcira la viteza minini (viteza definid in CV2), iar CV140 la viteza
maxima (viteza definit in CV5). La viteza medie din CV137 (care
este diferid de viteza medie din CV6) ponderarea are valoarea
stabiliti de CV139. Ponderea maxirse oline la valoarea de 255 a
CV-urilor 138/139/140.

Practic la viteze mari compensarea de saram mai are
importana asa de mare ca in cazul vitezelor migiéxtrem de mici),
astfel @ valoarea CV140 se poateadea fira a cauza probleme la
rularea motoarelor.

Coeficient de 540
ponderare 5
Val. CVv138 200 —
180 —
-\“ -
Val. Cv139 160
140
120
100 II
80
Val. CV140 ¢¢ ]
40 II
20
0
0 20 40 60 80 100 120 140/ 160 180 200 220 240
Viteza _
minima pozitia vitezei Viteza
CV2 medii maxima
CV137 CV5
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Experimentand cu valorile coeficiior de ponderare a
compensrii de sarcina la viteza minima (CV138) modificand
poziia vitezei medii (CV137}i a valorii coeficientului de ponderare
(CV 139), se otin rezultate foarte bung la motoare cu probleme,
folosind algoritmii de reglaj standard (de ex. 3y9C= 3) fira
alterarea parametrilor PID (CV61,62,63).

Dac se doreste accesarea maaual setului de parametri ai
algoritmului de reglaj, se va seta CV9 = 9. In adekvom avea
accessi la urmitoarele CV-uri:

 CV128: nunirul de pachete PWM ddpcare se insereazo
fereasti BEMF. Valoarea de fabriceste 1, crgerea lui este
justificata doar la motoare de dimensiuni mai mari, cu tieer
mare. Intervalul de valori numerice este limitatrax 4. Durata
unui pachet PWM este de aproximativ 8ms.

e CV130: decalajul rsurrii BEMF. Are scopul de a intarzia
masurarea BEMF-ului pe durata impulsului generat de
inductivitatea motorului dup deconectarea de la alimentare.
Valoarea de fabric este 6. O valoare prea rhizva avea un
rezultat dezastruos asuprasusrii BEMF, acesta va fi “inecat”
de impulsul generat de motor. Tn cazul motoareknfqggmante
cu mai mufi poli (cum ar fi cele de tip Faulhaber sau Maxon),
inductivitatea rotoarelor fiind mi¢ se poate reduce acest decalaj.
Motoare de calitate slab(cum ar fi cele Piko, cu 3 poli din
locomotivele categoria Hobby), necésiin decalaj/offset mai
mare, pentru a face asuttorie BEMF pe o pafune
stabili/curat a tensiunii generate.

* CV129: nunarul de medieri la risurarea BEMF. Valoarea de
fabrica este 6. La motoare de calitate maiweu mai mufi poli
se poate sclea numarul de medieri. Cresterea valorii peste 10
medieri nu este practc
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CV95: PID error limit, asigudr limitarea termenului integral n
bucla PID, fira a reduce timpul deaspuns al acesteia. Sunt
permise valori in domniul 1-10. O valoare prea aniluce la
pierderea puterii motorulwi mers sacadat, dar una prea mare
poate duce la instabilitatea buclei de reglagomot pronutat la

motor.

in continuare prezefim tabela cu valorile setului de parametri in
functie de valoarea CV9. In taladh poziia 9 sunt notate intervalele
numerice acceptate in cazul folosirii modului Stagea valorilor din
afara intervalului nu va cauza probleme, decodibmitand valorile
nscrise in CV-uri doar la intervalele specificate.

12. Opriri controlate

viteza de deplasare. Oprirea poate fi detiade 3 factori:

CV9 Cv128 CV129 CV130 observiii
numir pachete pwm|{  numir medieri decalaj (offset)
bemf masurare bemf
0 1 4 1
1 1 4 2
2 1 6 2
3 1 6 2 Default
4 2 4 1
5 2 4 2
6 2 6 2
7 2 6 4
8 2 8 6
9 1-4 1-10 1-12
Tabelul 2.

12.1.Oprirea pe distanta constanti (CBD)

Oprirea pe distga controlai permite oprirea locomotivei, in
momentul primirii unei comenzi, pe o distarfixa indiferent de

intrarea pe sector cu semnal DCC asimetric (ABCap.12.2.

intrarea pe sector cu semnal DC - v. cap. 14.3.
primirea unei comenzi de vitg#zero
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Oprirea CBD la primirea unei comenzi de viiezero se
activeaz din CV27 Bit7 = 1.

Exista doua metode de oprire pe distarcontrola:
12.1.1.0Oprirea cu decelergie fixa

Dupa primirea comenzii de oprire, locomotiva pageuro
distana calculai cu viteza actual] dupi care se opgte cu
decelerga stabilia Tn CV64(CV150). Timpul de rulare cu viteza
initiala se poate suplimenta cu o intarziere vardalsilabilii Tn
CV65(CV151) dup formula intarziere = CV65 * 8ms.

12.1.2.Oprirea cu decelergie variabila

Dupa primirea comenzii de oprire locomotiva se va opui
decelerda calculai in fungie de viteza din momentul primirii
comenzii de opriresi de distaga de oprire stabilit de
CV153(CV161). Aceasta este o digtamelativa, fiind multiplul
distantei de franare minime de la viteza maXinokinute cu
decelerge = 1.

Dac CV153 are valoarea zero (valoaretiali), se va folosi
oprirea cu deceletia fixa din CV64. Daé si CV64 are valoarea zero,
oprirea pe distaa controlad va fi dezactivat. Daa ambele CV-uri
au valori diferite de zero, prioritate are oprirea decelerge
variabik stabilita din CV153(CV161).

Toti parametrii specifici opririi pot fi difergrati in funaie de
diregia de deplasare. Astfel, existate doa CV-uri, cate unul

pentru fiecare dirge. Da& valoarea CV pentru mersul inapoi este
zero, se va folosi valoarea pentru mers naintérp@mbele dirg@.

Oprirea pe distaatcontroladi este inhibat de functia ,,Shunting”
(F3) sau CBD-OFF (F5)

12.2.Detectarea semnalului DCC asimetric (Lenz ABC)

Semnalul DCC asimetric permite oprirea eXxadn faa
semnalelor sau Tnag si apoi pornirea in dirg@ opud. Prin
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intermediul modulelor BMXi BM2 care alimentedzsetiunea de
franare in fea semnalului, decodorul locomotivei prigte2informaii
despre starea semnalului in ftiade direga de deplasare. Astfel se
pot transmite dauinformatii diferite: "Oprire” sau “Abordare lenta”

La primirea comenzii Oprire’, locomotiva va infia procedura
de oprire pe distad controlai (Cap. 12.1), sau dacceasta este
dezactival, locomotiva se va opri cu decelgaadin CV4(CV149).

~1

La primirea comenzii Abordare lenta”, se va reduce viteza la
valoarea stabilitin CV143(CV163).

Activarea ABC se face din CV27:

e Bit0 = 1: Permite detectarea semnalului ABC céind
dreapta este mai pozitiymers Tnainte)

e Bitl = 1: Permite detectarea semnalului ABC cfind
stanga este mai pozitiymers inapoi)

De obicei, ABC se activeazdoar pentru o singardiregie de
mers, dar este permiisi activarea pentru ambele ditedexcepie
fundia "Push-pull”).

Sensibilitatea deteiti diferentei de tensiune dintre cele dou
sine se poate modifica din CV141. Gacaloarea iniala nu ofea
rezultate bune la detectarea ABC, experimentalcggepdetermina
valoarea optira in limitele 8-16. O valoare prea riigrovoad
detegii eronate nedorite iar 0 valoare prea mare va @eeta
greoaie sau chiar imposihil

12.3.Functia Penduling (Push-pull)

Funaia "Push-pull” permite parcurgerea repétat unui traseu
dintre dod stgii terminale in mod automat. Oprirga schimbarea
direaiei de mers se fac la primirea unor comezi ABC fatiie
terminale. Din comenzi DCC se stabikedoar viteza de deplasaie
eventual funtiile active. Se poate alege dintre daariante:
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12.3.1.Fara opriri intermediare

Fungia "Push-pull” fira opriri intermediare necesit doua
segiuni separate la capetele traseului care gengresemnal
ABC "Oprire” corespunitoare diregei din care se apropie
locomotiva §ina dreapta mai pozith). Locomotiva ajuns in
segiunea terminal se oprete, inverseax diregia (inclusiv luminile
direaionale) si dupa timpul de ateptare pornge Tn noua dirgce.
Activarea se face din Bit4(CV122) = 1. Din CV142 peate
modifica timpul de st@gnare in secunde. Pe traseu pot exista

~1

sectoare ABC Abordare lenta”, unde se va incetini.
12.3.2.Cu opriri intermediare

Funaia "Push-pull” cu opriri intermediare necesdoua segiuni
separate la capetele traseului care gengisannal ABC Abordare
lenta” corespunitoare diredei din care se apropie locomotiva. In
sectoarele intermediare unde se giereprirea, se va activa semnalul
ABC "Oprire” corespunitor diregiei din care se apropie locomotiva.
Oprirea intermediar dureaz pari la Tincetarea semnalului
ABC "Oprire”. Activarea se face din Bit5(CV122) = 1. Din CV142
se poate modifica timpul de gtmare (din stgile terminale),

exprimat in secunde.

Pentru fungonarea "Push-pull” este necesactivare detgei
semnalului ABC din CV27 pentru una din diie¢v. cap. 13.2).

Nu este permis activarea ABC pentru ambele ditec
aceasta va duce la furanarea eronata modului "Push-
pull’ Nu este permis activarea simultanh Bit4,Bit5
(CVv122)!

Se recomanda activarea uneia din metodele de &operdistata
controlat” pentru a asigura oprirea de fiecareadat acelai loc a
locomotivei, indiferent de viteza de deplasare.

- ——
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13. lesirile de functii

lesirile de fungii pot comanda difei consumatori cum sunt
LED-uri, becuri, generator fum, cuple electomagreeti etc.
Decodoarele Lokommander |l dispun de 2 feluri d&iiede putere
sau logice. Igrile de putere dispun de un tranzistor care delag
magi(-) iesirea in momentul activii. Astfel consumatorii se
conecteax intre isire si +Vcc(comun). leirile cu nivel logic
furnizeaz o tensiune de aproximativ +5V in momentul agtiy in
rest sunt conectate la niasPe igirile logice nu se poate da&p
curentul maxim de 5mA, altfel existicul distrugerii decodorului. O
iesire logici se poate folosi pentru comanda a 1-2 LED-uri cu
rezistema de limitare a curentului, sau prin intermediul unu
tranzistor extern pentru a comanda sarcini mai.matri

Pentru a suplimenta nudinul iesirilor se poate dezactiva la
interfaa SUSI (CV122 Bit0 = 0) iar pinii afer@grse pot folosi ca 2
iesiri logice. Din fabric, acestia sunt configuiaca iesiri logice.
Pentru a Ti folosi pentru integg SUSI, bitul Gi 1 al CV122 trebuie
setai la valoarea 1.

Unele decodoare dispun de un riammai mare de i decat
cele accesibile prin intermediul conectorului. Aeasnecesitlipirea
unor fire suplimentare pe Pad-urile marcate in mkese

in tabelul urmitor am evidefiat numdrul si tipul iesirilor
disponibile pe diferite tipuri de decodoare.

FLRL | AUX1 |AUX2 | AUX3| AUX4 | AUX5 | AUX6 | AUX7 | AUX8 | AUX9 | AUX10
MICRO [ P|P Oo,P Oo,P O.A O,R olLfs ous
NEXT18| P [P P P LS LS
MTC21 | P[P P P L L LS LS
Pluxi2 | P| P P P OLp OLsS
Plux16 | P| P P P LS LS
Plux22 | P| P P P P P P P P P LIS L

P — isire de putere
L — iesire logici
O — igsire opionak, accesibi prin lipirea unui fir suplimentar
S —igire partajai cu SUSI
Tabelul 3.
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Pentru decodoarele cu un nimmaxim de 8 igri folosim o
mapare simplificat, puin diferita de standardul NMRA, care ofera o
flexibilitate mai mare (oricare fuie poate comanda oricesiee).

Valoare
cv de AUX AUX AUX AUX AUX AUX ER FL
nr. fabrica 6 5 4 3 2 1

Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0
| s law ey @ |la @ @ |o |a

For 34 > Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bit1 Bit0
s |69 | @ | ae | @ ) @ | o

E1f 35 1 Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0
s |69 | @ | ae | @ @ @ |a

Eir 47 1 Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0
s |69 | @ | ae | @ ) @ | @

E2 36 > Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0
s |69 | @ | ae | @ @ @ |

E3 37 4 Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0
s |69 | @ | ae | @ @ | |o

Fa 38 8 Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0
) | ) | (@ | o [ @® @ @ |

5 39 16 Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0
a2 | ) | (2 @8 | ® @ @ |

6 40 32 Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0
s |69 | @ | e | @ @ @ |

E7 41 64 Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0
028 | @4 | @ | a5 | @ @ @ |

Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0
il 28 J@w |6y | 3 |as | @ @ @ |

Fo 43 0 Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0
s |69 | @ | ae | @ @ @ |

E10 m 0 Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0
s |69 | @ | ae | @ @ @ |

F11 45 0 Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0
s |69 | @ | ae | @ @ @ |

E12 26 0 Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0
s |69 | @ | ae | @ @ @ |

Tabelul 4.

Pentru decodoarele PLUX22 cu 18iie am folosit o mapare

conform cu standardul NMRA.

Maparile din campurile gri sunt inactive/imposibile.t&de sunt
posibile doar in limita campurilor albe (cele @figle de fabria
sunt colorate in verde).

Funaiile FO (f = forward, r=reverse), F1 (f = forwandsreverse)
F2 si F3 pot controla doar g&ile FL,FR si AUX1,2,3,4,5,6. Pentru
compatibilitatea cu NMRA, CV35 este configtiea F1 pentru
diregia forward (inainte), iar CV47 pentru ditgcreverse (inapoi).
Funaiile F4,5,6,7,8 pot controla doarsigle AUX2,3,4,5,6,7,8si 9.
Fungiile F9,10,11,12 pot controla doasikle AUX5,6,7,8,9 si 10.
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cv Va('feare AUX AUX AUX AUX AUX AUX AUX AUX AUX AUX R L
nr. fabrica 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1
Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0
For| s ! az) |6 [ @ |y |©® |@ |@ |@
For 34 2 Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0
aze) |68 | @ | a9 | @ @) @ |
F1f 35 4 Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0
aze) |68 | @ | a9 | @ @ @ |
2| a6 s Bit7 Bit6 Bit5 Bitd Bit3 Bit2 BitI | Bito
8 |69 | @ | e | @ @ @ |
F3 37 16 Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0
_ ‘ ‘ aze) |64 | @ | @ | @ @ @ |
Fa 38 4 Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0
) |6 | @@ | a5 | @ @ @ )
5 39 8 Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0
az8) | 64 | @ | e | @® @ @ @
F6 40 16 Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0
0 |69 |2 | @ | @ @ @ )
F7 41 32 Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0
28 | 69 [ @ | a5 | @ @ @ )
F8 42 64 Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0
20 |69 |2 | a5 | @ @ @ )
Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0
il M ¥ le ey | @ @ @ @
Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0
F10) 4 2 e |a | @ @ @ @
Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0
FiL % “ le |ay | @ @ @ @
Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0
Fz| 6 2 e |ag |® @ @ |a _ ‘ _ _ ‘ ‘
Fir 47 4 Bit7 Bit6 Bit5 Bit4 Bit3 Bit2 Bitl Bit0
e |6 | @ |ae | @ @ @ |
Tabelul 5.

PWM-ul celor 12 igiri se seteazin CV48-59 (v. cap. 26).

Din CV112 putem stabili timpul de cttere la pornire, respectiv
din CV113 timpul de swlere la oprire a factorului de umplere al
semnalului PWM aplicat grilor (FadelNsi FadeOUT). Acsti timpi
se pot regla in gade 8mssi reprezing timpul in care factorul de
umplere PWM al igrilor ajunge de la 0 la 255, respectiv invers.
Dac din CV48-59 se stabigée un factor de umplere mai mic decat
valoarea maxir 255, timpul de crgere respectiv sdere se reduce
in mod propaional. Aceti doi parametri sunt comuni tuturor
iesirilor. Aceast fungie este utd cand dorim % simuim aprinderea
lentd a becurilor cu incandesagn

Daci dorim ca oricare @re si fie comandat cu semnal continu
(fara PWM cu factor de umplere variabil) in CV117asetla valoare
1 bitul corespun#tor iesirii (iesirilor) dorit(e). La versiunile
Lokommander Il cu mai mult de 8sid, comanda continu a
iesirilor 9-12 se poate stabili din CV185tipi0-3.

In versiunea actualde software, furtélor FO (f/r), F1(f/r) si F2-
F12 li se poate asoci inhibarea uneia sau a mai multora dintre
iesirile FL,FR,AUX1,...AUX6.
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Conform tabelei de mai jos, dase dorgte ca o fungie si inhibe
agionarea uneia din ¢@&i, bitul corespunitaor ieirii respective
trebuie setat la valoarea 1 in CV-ul coresptmzfunagiei. Fungiile
FO si F1 pot inhiba irile FL,FR,AUX1,...AUX6 in fungie de
direaia de deplasare. In CV-urile 166/168 sefeatibarea unor
iesiri Tn cazul in care locomotiva se deplase#az diregia Tnainte,
respectiv in CV-urile 167/180 se setgamhibarea unor igri in
cazul in care locomotiva se deplaseesediregia Tnapoi.

Ccv Valoa_re de| AUX AUX AUX AUX AUX AUX FR FL

nr. fabrica 6 5 4 3 2 1
Fof | 166 0 ?1”278) (Bﬁizs) ?3“25; Elig Bit3 (8) | Bit2 (4) (g;tl I(31i§0
For | 167 0 fslit278) I(Bsitf) gtzs; ?lig Bit3 (8) | Bit2 (4) (2 ;tl I(Bli;o
F1f | 168 0 |(31it278) gzﬁ) gtzs; ?li’gl) Bit3 (8) | Bit2 (4) (gtl |(31i;0
2 | 169 0 |(31it278) gzﬁ) gtzs; ?li’gl) Bit3 (8) | Bit2 (4) (2 ;tl |(31i;0
F3 | 170 0 (Blit278) |(36i26) gtzs; ?1% Bit3 (8) | Bit2 (4) (gtl |(31i;0
Fa | 171 0 ?1”278) (Bﬁizs) ?3“25; Elig Bit3 (8) | Bit2 (4) (g;tl I(31i§0
F5 | 172 0 ?1”278) (Bﬁizs) ?3“25; Elig Bit3 (8) | Bit2 (4) (g;tl I(31i§0
F6 | 173 0 ?1”278) (Bﬁizs) ?3“25; Elig Bit3 (8) | Bit2 (4) (g;tl I(31i§0
F7 | 174 0 |(31it278) gzﬁ) gtzs; ?li’gl) Bit3 (8) | Bit2 (4) (2 ;tl |(31i;0
Fs | 175 0 |(31it278) gzﬁ) gtzs; ?li’gl) Bit3 (8) | Bit2 (4) (gtl |(31i;0
F9 | 176 0 |(31it278) gzﬁ) gtzs; ?li’gl) Bit3 (8) | Bit2 (4) (2 ;tl |(31i;0
F10| 177 0 ?1”278) (Bﬁizs) ?3“25; Elig Bit3 (8) | Bit2 (4) (g;tl I(31i§0
F11| 178 0 ?1”278) (Bﬁizs) ?3“25; Elig Bit3 (8) | Bit2 (4) (g;tl I(31i§0
F12 | 179 0 ?1”278) (Bﬁizs) ?3“25; Elig Bit3 (8) | Bit2 (4) (g;tl I(31i§0
Fir | 180 0 |(31it278) gzﬁ) gtzs; ?li’gl) Bit3 (8) | Bit2 (4) (2 ;tl |(31i;0

Tabelul 6.

14. Folosirea decodorului in Analog (DC)

Decodorul permite rularea locomotivgicu variatoare de vitéz
clasice care furnizedzurent continuu. Acestea pot fi de ddaluri:
cu tensiune filtrat si cu tensiune pulsatorie (PWM). Pentru a permite

Pagina 32 din 91



Lokommander Il Versiunea
Manual de utilizare firmware 3.5.195 0.1.22

functionarea n curent continuu este necesar inscrietesii de "1”
in Bit2/CV29.

Din CV13si CV14 putem stabili care furie si fie activat dac
alimentim decodorul cu curent continuu. In tabelul &on regisim
semnificaia fiecarui bit al celor doa CV-uri. Daa bitul respectiv
are valoare 1, funia respecti¥ va fi activa la funaionarea in analog.
Bit7 | Bit6 | Bit5 | Bit4 | Bit3 | Bit2 | Bitl | Bit0
cviz| F8 | F7| F6| F5| F4| F3 F2d Fi

CV14 F14 F13 F12 F11 F1 Fd RIL FIL
Tabelul 7.

Exista doua moduri de fungionare in curent continuu:
14.1.Modul 1 Analog

Modul 1 se poate folosi cu variatoare care furrazet@nsiune
continu filtrata. Tn fungie de tensiunea digine se stabilge viteza
dorita si se asiguf comanda motorului prin bucla PID. Se pote
ohbtine mers lingi la viteze foarte mici, cai in modul DCC. Spre
exemplu, la aplicarea brusa tensiunii maxime motorul va atinge
turaia maxind cu rata de accelerare din CV3(CV148).

Corelaia intre tensiunea digine si viteza de deplasare se face in
mod liniar fungie de 3 CV-uri:

» (CV145: prag de pornire, motorul poste cand tensiunea din
sine atinge aceasvaloare
 CV146: prag de oprire, motorul se ogiee cand tensiunea din
sine scade sub aceastaloare, poate fi mai mic decéat pragul de
pornire
» (CV147: vitea maximi, la aceadtvaloare a tensiunii digine se
va atinge viteza maxiiin
Valoarea Tinscris in aceste CV-uri se calcul@aznmulkind
valoarea tensiunii dorite cu 10. Spre exemplu, nemnénsiunea
maxima de 14V, in CV147 se va inscrie 140.
Acest mod nu va funiona corect cu variatoare pulsatorii (PWM)!
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Pentru a alege modul 1 se inscrie valoarea ze@V64.
14.2.Modul 2 Analog

In acest mod motorul este comandat de o tensiutsatptie
(PWM) de inali frecvena. Factorul de umplere PWM este fix
stabilit de CV164. Pentru valoarea maxin255 practic toat
tensiunea digine se aplig motorului. Daé se fixeaZ o valoare mai
mica, tensiunea aplicatpe motor va fi mai mic decat cea digine
(permite folosirea unor motoare cu tensiune noraimahi mic).
Pentru a alege modul 2 se inscrie Th CV164 o valdderita de zero.
Doar acest mod se poate folosi cu variatoare dezivipulsatorii
(PWM).

14.3.Oprire controlat a pe sector DC

Curentul continuu se mai poate folgsiin combinaie cu DCC,
pentru alimentarea sectoarelor de franare DC. Astiaa o
locomotiva alimentai cu DCC ajunge pe un sector DC (alimentat cu
curent continuu), aceasta se va opriadaomatoarele condii sunt
indeplinite: Bit4 sau Bit5 din CV27 au valoared, "Bit2-CV29 = 0
si tensiunea digine este mai mare decéat pragul stabilit in CV162

Pragul stabilit in CV162 (valoare impligit00 => 10V) este util
cand se folosge un power-packi se dorgte folosirea fungei DC-
brake. Astfel dat tensiunea de alimentare este sub prag suntem in
mod SPRi locomotiva se va opri ddpexpirarea timpului stabilit in
CV123. Dad tensiunea depeste pragul se activeazfungia DC
brakesi locomotiva va opri pe distéhcontrolat (vezi capitol 12.1)

15. Comunicatia bidirectionala (RailCom)

“Bidirectional” inseama ca transferul de inform@ in cadrul
protocolului DCC nu se face doar spre decodorsi dn direaia
opusi. Astfel decodorul poate trimite mesaje precum icordrea
primirii comenzilor, adresa proprie, viteza tgdkmperatura intein
sarcinasi alte informaii de stare.
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Principiul de fundonare al RailCom se bazeéage introducerea
de dtre staia de comandl a unei ferestre (“cutout”) la stiul
fiecarui pachet DCC in care intrerupe alimentagiescurtcircuitea
cele dod linii. Tn aceste ferestre decodoarele trimiticé octei de
date care sunt recgpnati de detectoarele inseriate in circuit sau de
staia de comanl

Pachetul de date transmis este dmppe dod canale. Pe primul
canal este transniisdresa (scuff lunga sau consist) a decodorului.
Pe al doilea canal se transmit raspunsuri la coni®2M de
manipulare CV-uri (citire, rezultatul scrierii)

Comunicgia RailCom se poate dezactiva din CV29-Bit3 (0 —
RailCom inactiv; 1 — RailCom activ). Canalelgi2 sunt activate in
CV28 Bitlsi Bit2.

16. Functii speciale

Prin apelarea funidor speciale putem gme informaii despre:

» valoarea temperaturii interne al decodorului

» calitatea semnalului DCC regemat

* numarul de oresi minute de fungonare

» marca de timp (ora) la care s-a efectuat ultimatemami a
locomotivei

Pentru a salva valorile acestor parametri treboievata fungia
de salvare Tn memoria nevolat{leeprom) a decodorului, in zona de
CV-uri accesibile utilizatorului. Bit7/CV122 actiggn sau
dezactiveaz fungia de salvare ( bit7 = 0, fuie de salvare
dezactivat, bit7 =1, fungie de salvare activa}t Salvarea valorilor
instantanee se realizéaprin apelarea funei F5 de la stg@a de
comand (sau tOm Programmer).

! Fara apelarea funeei F5 (On, pe urin Off), valorile din CV-
urile aferente nu se actualizédz
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Temperatura intetn (salvat) a decodorului se poate citi din
CV133. Temperatura este dl@n grade Celsius.

Indicatorul de calitate al recg@ semnalului DCC (QoS =
Quality of Signal) se citge din CV135. Valoarea cifiteste dai in
procente (in gama 0-100 %). Valoarea mii@oS detectét de
decodor de la ultima citire, se &sgste Tn CV136. Pentru a reseta
valoarea minira, inscrigi in CV136 valoarea 100 [%)]. (prealabil
citirii, apelati fungia de salvare prin F5 On, F5 Off).

Numirul de oresi minute de fungonare se citesc din CV156,
157si 158 astfel:

* Numarul de minute de funmnare este valoarea cititin CV156

* Numarul de ore de funmnare este suma dintre valoarea itit
din CV157si 256 * valoarea citit din CV158. (prealabil citirii,
apelai functia de salvare prin F5 On, F5 Off).

Fungia ore de mentengh

Decodorul poate tme marca de timp la care s-a efectuat o
mentenati a locomotiveisi poate semnala dégrea unui numar de
ore stabilit de la ultima mentenén

Activarea si configurarea acestei ftincse poate efectua in
CV154 (v. cap. 26). Intervalul de mentetiaeste specificat in ore in
CV155. Valoarea de fabticeste de 40 de ore. Valoarea se poate
modifica de utilizator in intervalul de 0-255. Dumn reset al
decodorului valorea lui CV155 va fi de 40 (de ore).

Ora la care s-a efectuat (confirmat) ultima memegnae poate
citi din CV159si 160 astfel:

Nr. Ore = (Valoare CV159) + 256 * (Valoare CV160)

Pentru confirmarea efeciti mentenarei se folosgte asa-zisa
pseudo programare: se inscrie valoarea 128 in QWB dste
echivalent cu un reset al decodorului!). Ca urnzaezestei opetig
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se salveaz marca de timp a mentenan iar noul interval de
mentenati se va calcula pornind de la acaasiara de timp.

Daci depairea intervalului de mentengina fost semnalat
prin bitul 3 al CV30, dup confirmarea efectinii metenanei
trebuie resetagi CV30 (la valoarea 0). CV30 nu esters
automat prin procedura de confirmare a ef@dtu
mentenatei.

- ——

17. Decuplarea automai

Decodorul Lokommander Il permite folosirea @ri iesiri fizice
pentru agonarea unor cuple electromagnetice. Dse alege o e
logica este necesarfolosirea unui tranzistor extern,sieea livrand
un curent insuficient pentru @anarea cuplei. Cuplel&rois ® si
Roco ® necesito alimentare cu un semnal PWM de fregaénalti
pentru a evita arderea #tirarilor bobinelor din constru@ cuplelor.
Fungia de decuplare autonisé decodorului asigaracest semnal de
comand.

o Fungia de decuplare autoniatse poate activa doar cu
locomotiva stationar (dupi ce locomotiva este opiijt

Funaia de decuplare autondaeste o funge fizica (nu logia,
cum sunt cele de vitézde manew, inactivarea accelami si
deceledrii, etc), iar pentru configurarea ei se procedenr felul
urmator:

Se alege o functie F care va fi folagientru funga de decuplare
automal (poate fi o funge folositi si pentru alte comenzi, sunet de
exemplu).

Pentru funga aleas, din CV-urile 33-47, se face asocierea
(maparea) igrii fizice la care este conecfatcupla electrig la
aceast funaie (de exemplu, dac alegem funga F8 pentru
decuplarea automatg electromagng@ cuplelor sunt conectate la
iesirea fizica Aux2/ firul violet, in CV43 vom inscrie valoarea &a
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ce inseamin ca la agionarea fungei F8 se va atna isirea fizici
Aux2).

Pentru decuplarea electromagngticebuie specificat in CvV118
asupra greia din igiri se apli@ fungia de decuplare. Fiind vorba de
Aux2, vom inscrie in CV118 valoarea 4 (in CV118 specifia
numarul iesirii: pentru FL valoarea 1, pentru RL valoarea 2nipu
Aux1 valoarea 3, pentru Aux2 valoarea 4 .... peAux8 valoarea
10).

Din CV124 putem selecta tipul cuplei folosite (D&ULWM)
astfel: Bit0-0 igire HF PWM,; BitO-1 igire contindi. Din Bitl-
CV124 putem alege modul de comaradl motorului pe timpul
decupfrii. Astfel bit1-0 motorul va fi comandat instaefectuand o
miscare brusg; bit1-1 motorul va fi comandat prin bucla PID cu
accelerde/decelerge conform CV3-4.

T1
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Odat ce am mapat funi@ logica F cu igrea fizici, putem trece
la modificarea unor variabile de configurare, pen& optimiza
funcia de decuplare autondatocomotiva in stare gianai (dup
oprire) va avea dirgi@a setal conform figurii de mai sus. Viteza
maxima de deplasare pe durata fuet de decuplare autoniab
stabilim in CV121 (valoarea 0 inseainmid nu se va efectua
deplasarea, ci se vat@mmna doar cupla electromagnéicLa apelarea
functiei, locomotiva va agna cupla electricai se va deplasa pe o
durat de timp T1 in sens invers diteg stabilite Thainte de apelarea
fungiiei. Lungimea deplasii poate fi controlat de viteza de
deplasare (CV121yi de timpul de micare in sens invers (CV119).
Dupa aceast deplasare, locomotiva se opreste, schimiregia de
deplasare (care va fi identicu cea inainte de apelarea flei§ si va
efectua o deplasare pe o darde T2, dup care se va opsi va
dezactiva cuplele electrice. Pentru stabilirea iliigdeplagrii Tn
sens direct avem la dispgei de asemenea 2 parametri, viteza de
deplasare (CV121}i durata de timp T2 (CV120). Din age 2
parametri putem mgora sau riri distanta parcurd in sens direct.
Fungiile activate inainte de apelarea fuat de decuplareaman
active pe durata opegnanii de decuplare.

Funaia de decuplare este apéldh activarea funtei (ON) si
dup parcurgerea unui ciclu complet devine inagtighiar si dac
functia F nu a fost dezactivatPentru a activa fuia din nou, se va
transmite comanda de dezactivare (OFF),adgpre din nou o
comand de activare (ON).

sunt conectate corespuibar, miscarea (ridicarea) este
inversai !

o Contea? polaritatea firelor Cuplei electromagnetice. Baac

18. Interfata SUSI / Locowire

Puteai conecta la interf@ SUSI/Lokowire orice modul de sunet
sau decodor de futiccare respedt specificaiile interfetei. Pentru
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conectare sunt prégute 4 contacte pe partea supetioa
decodorului (vezi figurile din capitolul 6). La vantele cu conector
Plux16, Plux22, MTC2%i NEXT18 aceste puncte de conexiune sunt
disponibile printre pinii conectorului, nefiind resar lipirea firelor
suplimentare. Aceste contacte resp@ctinea/semnifigga interfgeli
SUSI respectiv Lokowire. Recomaimd folosirea conductoarelor de
culoare specifig.

! Atentie! Conectarea gresita modulului SUSI/ Lokowire
poate cauza deteriorarea acestuia.

18.1.Programarea modulelor SUSI

Casi decodoarele de locomotivmodulele de sunet SUSI pot fi
personalizate prin modificarea unor parametri deraq@. Valorile
acestor parametri sunt stocate in variabile deigordre (CV-uri)
situate de la CV897 péra CV1024. Modulul de sunet SUSI este
programat prin intermediul decodorului Lokommantiein functie
de nunarul CV-ului, decodorul Lokommander Il va identificlaca
acest CV trebuie inscris sau citit dintr-un modulS$ conectat la
interfaa decodorului. Pentru programarea diferitelor \mléa de

configurare al modulului SUSI,avrugim s2 consultati manualul
acestuia.

Scrierea CV-urilor modulelor SUSI se poate efe¢tumodul PT
si Tn modul PoM. Deoarece unele sisteme digitalenftescriereasi
citirea CV-urilor doar in gama 1-255, in decoddrakommander I
a fost implementat un mecanism special pentru acssteme
digitale, cu ajutorul @ruia prin intermediul a dau CV-uri se
realizeaz accesul la CV-urile modulelor SUSI. CV126 esteoéit
casi indicator (index), iar CV127 este folosit gaCV de transport.
Astfel Tn CV126 inscriem difer¢a dintre adresa CV-ului pe care
dorim gi-l accedm si 800. Citind sau scriind CV127 vom citii sau
scrie CV-ul cu adresa 800+CV126.

Exemple:
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» Daa doriti sa inscrigi valoarea 1 in CV897 al modulului SUSI,
aveai de introdus in CV126 valoarea 97 (897-80®3, iar in
CV127 valoarea 1. Ddup introducerea valorii 1 in CV127,
decodorul Lokommander Il va transmite comanda deriare a
valorii 1 in CV 897 pe interfa SUSI @tre modulul de sunet (sau
a decodorului de funic).

» Daa doriti sa cititi continutul CV-ului 902 din modulul SUSI
conectat la interfa decodorului Lokommander I, nsarién
CV126 valoarea 102 (902-800=102i cititi valoarea din
CV127. Aceast valoare este egatu valoarea camuta de CV-
ul 902 al modulului de sunet (sau al decodoruluifaegii)
conectat la decodorul Lokommander II.

Interfga Lokowire nu necegit programarea variabilelor de
configurare. Decodorul Lokommander Il este livran dabrica cu
fungionarea interfgei configurai pentru SUSI (CV122 - bitl = 1).
Pentru a activa interfa Lokowire, se va seta CV122 — bitl = 0.

19. Folosirea condensatoarelor externe sau a unui
power pack

Pe unele diorame, datarituzurii sinelor si a depunerilor de
diferite materiale, contactul cul#&garelor de tensiune a
locomotivelor cusina este imperfect. Acestea provaaatreruperi de
alimentare cu energie, ce se manifesitr-un mers sacadat, n
special pe macazg la rulare cu vitez micia. Aceste inconveniga
pot fi Tnlaturate folosind condensatoare tampon (de valoafeuf2
25V sau pentru rezultate mai bune valori mai magj fara a degsi
valoarea de 2200 uF) sau a unor surse neintrefigp8iP. Pentru
conectarea acestor dispozitive, decodorul Lokommand are
prevazute 3 contacte pe una din laturile cablajului. if@zelor 3
contacte la care se lipesc firele deilegi se poate determina din
imaginile diferitelor tipuri de decodoare din Cép.
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Instalarea acestor dispozitive necesithipamente de lipire
de calitatesi experiea. Garamia noasti nu acoper
! defectele  datorate  unor interygn si lipirii
: necorespuritoare.

Capacitoarele sunt iacate printr-o rezisteatserie de 100 ohmi,
limitand curentul de inrcare a acestora, ca urmare sistemele digitale
de comanda nu vor interpreta curentul de aicare a
condensatoarelor ca pe siiude scurt-circuit. Diodele au rolul de a
asigura energia necesara respectiv curentul maxispouibil
circuitelor interne ale decodorului in lipsa temsiwle lasine. Dioda
si rezistorul sunt componente externe, nu sunt selin decodorul
Lokommander Il. La efectuarea kgrilor se vor urmari imaginile
din Cap.6. Firul reu si negru se vor lipi la punctele GND respectiv
Vcc, cele doa extreme din grupul de 3 puncte dealega rezervate
SPP. Dup efectuarea legurilor pentru izolare putem folosi tub
termocontractabil sau bahdolatoare.

100-120 Ohm, Y2 W

u VCC

GND

pol - 1N4001 sau echivalent

Deconectd/ eliminai condensatoarele tampon inainte de
programarea decodoarelor (fie in sistemele digiaC fie

in cazul prograrrii cu programatorul tOm Programmer).
Folosirea condensatoarelor tampon nu facilteaz
programarea CV-urilor decodoarelor.

Sursele neintreruptibile SPP (Smart Power Pack altele
echivalente) iritura acest inconvenient, ele petand atat scrierea
cat si citirea CV-urilor in modul tradional, fara a fi necesar
demontarea/decuplarea lor). Decuplarea sursei SePtimppul

-
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progranirii se realizeaz in mod automat deiatre Lokommander 1l
prin intermediul celui de al treilea fir (Charge).

Pentru conectarea modulelor SPP se vor folosi 8etentacte
dispuse pe una din laturile Lokommander Il. Detdi conectare
gasiti Tn manualele surselor respectiv in imaginile Qap. 6.

Sursele SPP fugioneaz doar in modul digital, Tn modul de
funcionare analogic ele sunt dezactivate (a se vedafigooarea
CV29). Pentru a evita un consum foarte mare, dafovarcarii
simultane a surselor neitreruptibile, la alimerdeo@ei dioarame cu
mai multe locomotive echipate cu SPP, eiiet temporizare de
pornire. Astfel din CV152 putem stabili Tn securtitbepul dup care
din momentul alimeitii este pornit modulul SPP. La mai multe
decodoare utilizate simultan acest timp se va Is@écalat, pentru a
evita pornirea simultana tuturor SPP-urilor. Modulele SPP permit
rularea locomotivelor pe durata de maxim 4 secdadealimentare
DCC dinsine (in stare complet facati, depinzand de consumul
locomotivei). Aceast durati este stabilit in CV123 (cu valoarea
implicita 16, ValoareCV*16ms=0.25 secunde). RBumxpirarea
acesteia, in lipsa semnalului DCC locomotiva vatef oprire de
urgena (ca o masur de sigurati), urmand ca dupa ap@a
semnalului DCC #fie reluati rularea.

Luati in considerare faptulida alimentarea locomotivelor

dotate cu SPP Tiamarea condensatoarelor din sursa
0 neintreruptibifi poate consuma un curent de cca 300 mA,

pe o durat de maxim 2 minute ddppornirea Tnércarii.

Pentru mai multe detaliidvrugam si consultséi manualul

de utilizare a surselor neintreruptibile SPP.

20. Resetarea decodorului

Puteai resetadecodorulla setrile implicite in orice moment
Folosind orice stge de comanil DCC, este suficientasinscrigi in
CV8 orice valoare nume#idqaltul decat 128), ca urmare acestui reset,
toate CV-urile vor avea valoarea implici{fa se vedea coloana
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Valoare Impliciti in tabela de CV-uri). Decodoarele pot fi resetate
folosind tOm Programmer; pentru aceleezultat apsai tasta Reset
CVs in TAB-ul Firmware.

Exista 2 CV-uri care sunt excép, corninutul lor nu estaters n
cazul unui reset. Este vorba de CV105 si CV106jme de a stoca
informaiile specifice ale utilizatorului (nuan de serie, identificator,
numar de inventar, etc.). Caonutul acestora se va modifica prin
scriere dired, resetarea decodorului nu va alteratowriul acestor
CV-uri.

Atentie! Un upgrade al firmware-ului va inscrie valorile
implicite Tn CV105 si CV106. Pentru a leighra valoarea,
Thainte de upgrade efectuaun backup al CV-urilor
(folosind tOm Programmer).

- —

0 Prin resetarea decodorului Lokommander IlI, CV-urile
modulelor SUSI conectate nu vor fi resetate.

21.Adresa secunda# (blocarea programarii
decodorului)

Cand utilizas mai multe decodoare in aceeacarcagd sau
garnitui de tren, este utilasutilizati o adreg secundar pentru a
permite selectarea decodorul In cape timpul progradrii. In acest
fel oricare dintre decodoarele care sunt in intaliacelea carcase
poate fi programat peina de programare,afi a fi necesar
demontarea din carcasAdresele secundare diferite sunt programate
in CV16 inainte de montarea decodoarelor in carchgervalul
adreselor secundare este 1-7 (valoarea 0 ingeaimu se utilizeax
adresarea secundar Acest lucru permite utilizarea a maximum 7
decodoare in acegaarcad sau garnitut de tren, ceea ce este mai
mult decéat suficient. Alocand cate o adrescundar diferita fiecarui
decodor al garniturii de tren, numai decodorul pemtare CV15 =
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CV16 va fi programat. In acest fel, scriind congacin CV15
adresa individual a fiearuia, putem programa mai multe decodoare
n mod independent, chiar diaacestea se @fpesina de programare
in acelai timp. Decodoarele pentru care CVABV16 vor ignora
orice oper@e de modificare sau citire CV.

Chiarsi CV16 poate fi programat numai dacaloarea
* . corect este programatn CV15.

Folosind adresarea secunidaste importantasstiti ca singurul
CV care poate fi citit sau scrigri s se cunoascadresa secundar
este CV15.

Dac ai blocat din gresealdecodorul inscriind in CV16 o
valoare necunoscuytva trebui § inscrigi pe rand in CV15

valorile 1-7 pentru a nimeri valoarea cokest a putea

sterge valoarea din CV16.

- ——

Acest mod de accesare / programare a CV-urilorededbr este
util Tn caz de vagoane sau seturi conectate pemhanare sunt
echipate cu mai multe decodoarg, ar fi foarte inconvenadbil
programarea lor in mod tradinal (pe sina de programare toate
decodoarele ar fi programate cu acglealori ale CV-ului, lucru de
nedorit).

22. Actualizarea Firmware-ului

Putai actualiza software-ul de operare a decodoarelor

Lokommander Il (denumit firmware) Tnh orice momeNKersiunile

noi de firmware sunt elaborate fie pentru elimiaarenor greeli
(bug-uri) n fungionarea decodoarelor, fie pentrua csunt
implementate furid noi. Acest update poate fi efectuat d#&re
Dvs., fird a demonta decodorul din locomaditiprin intermediul tOm
Programmer. Software-ul de operare a tOm Programifegierele
pentru upgrade-ul firmwareului se pot dasa de pe site-ul train-O-
matic. Pentru modul de operare a upgrade-uiuingam consulta
manualul de utilizare a programului tOm Programmer.
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Versiunea firmware-ului se poate afla citiind dtoarele CV-uri:

Cv253 versiune firmware (3)

Cv254 subversiune firmware (5)

Cv254 versiune build, octet superior (0)
CV256 versiune build, octet inferior (200)

Pentru utilzatorii unor Lokommandere cu versiummfvare mai
veche unele fung din acest manual pot fii inaccesibile.

23.Versiunea special firmware pentru motor 3V

Aceasi opiune este utll in cazul modelelor feroviare care din
diferite cauze(gabarit, dimensiuni fizice) nu pdrralosirea unor
motoare obinuite, doar a unor motoare cu tensiune de alimentar
redug.

Pentru a putea asigura comanda motorului de 3\Wstunkecesare
modificari in firmware-ul Lokomader llsi folsirea unor cicuite
hardware extene suplimentare. Citiind capitolul (@ith manualul
Lokomande Il) putem ielege principiul de coma#dal motorului.

Se obser¥ ca masurarea tensunii electromotoare (BEMF) se face la
intervale regulate de timp. Pentru motorul de 3\Voaee acestei
tensiuni este mult mai redusPentru a cotracara acest inconvenient
am folosit un amplificator extern. Citirea tensiuamnplificate se face

pe una din igrile logice (AUX6) ale decodorului, care din soéve
este configurat intrare analogicDeasemenea comanda divizorului
tensiunii BEMF se face cu o aliesire logici (AUX5).

Comanda motorului de 3V se face tot cu impulsuri NP\&u
factor de umplere variabil cu tensiunea de 12-16&/si in cazul
motoarelor obinuite. Din firmware se face limitarea factorului de
umplere pentru a prevenii arderea motorului de B¥ntru a limta
varfurile de curent care pot @apa pe motorul de 3V la aplicare
semnalului PWM se folosesc dorezistoare inseriate cu motorul.

Pentru comanda SPP (respectiv a pachetului de neatiei
externi) se folosge igirea AUX2.
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Pentru comanda luminilaii a consumatorilor auxiliariaman cu
3 mai puine issire. In cazul modelului NEXT18iman disponibile
pentru lumini igirile FL,RL,AUX1 si AUX3-AUX4 (disponibile
doar da& nu se folosge interfaa SUSI).

Acest firmware special se poate folosi cu Lokomaritl@avand
una din urritoarele interfee: NEXT18, MTC21, PLUX22.

Decodoarele inscrise cu acest firmware speciabséofosi doar
pentru comanda motoarelor de 3V doar Tmpreua cu circuitele
hardware aferente. Prin rescrierea firmware-ulupsate reveni la
utilizarea motoarelor okmuite de 12-16V.

24. Accesori

* tOm programer este o interdaPC utilizat pentru
programarea decodoarelor mobile DCC.
» shine FDT, shine LT, shine micro sunt module cu kD
pentru iluminatul locomotivelor si vagoanelor
* shine mini/midi/maxi digi/ana sunt barete cu lecaentru
iluminatul interior al vagoanelor
* TD Maxi, TD Roco sunt decodoare pentru macaze
Pentru detalii legate de accesagrilista complei cu produse pentru
modele feroviare vizitapagina:.www.train-o-matic.com/

25. Suport tehnic

Daci avei nelamuriri sau sugestii legate de produsele train-o-
matic put@ si ne scri@ pe adresa emaikupport@train-o-matic.com

Orice criticd pozitiva sau negativ este binevenit Lucram in
continuu la optimizarea firmware-ului @aggand fungonalitati noi si
corectand eventualele bug-uri care mai pot exista.
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26. Tabela cu CV-urile decodorului

in tabela din urmatoarele pagini am enumerat t@¥eurile decodoarelor Lokommander Il.aV
recomandm sa schimba CV-urile doar dag suntei sigur de funga lor si impactul a¢iunii dumneavoasir
Setiri gresite ale CV-urilor pot duce la afectarea negatev performatei decodorului sau pot cauza
raspunsuri incorecte la comenzile transmise decodbrGloloana CV cogine nunirul CV-urilor, coloana
Valoare Impliciti contine valoarea ,de fabri¢ a CV-urilor (dug un reset al decodorului, toate CV-urile vor
avea valoarea corespuitgare din aceastcoloard), coloana Gama de valori gome intervalul de valori
utilizabil pentru fiecare CV in parte, iar coloabsescriere cotine denumirea (dacexisé denumire
consacrai) si informaii despre fungia CV-ului, precum si trimiterea la capitolul afete

Cv Vaqur(? Gama_de Descriere
Implicita | valori
1 3 0-127 | Adresa primaia decodorului, 7 biti
2 3 1-255 | Vmin
3 5 0-63 Rata de accelerare: 0 = cea mai fguidelerare
4 5 0-63 Rata de decelerare: 0 = cea mai #agédelerare
5 200 1-255 | Vmax
6 60 0-255 | Vmid =[25%-75%]Vmax
7 105 - Versiunea Software (doar citire)
8 78 - Identificarea fabricantului/RESET (la citivaloarea 78 = train-O-mati

Ay
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orice valoare scrisa va reseta decodorul la valo@iV de fabrig, cu
exceptia valorii 128, care marchéafectuarea mentenantei, Rareasta ¢
activat (v. cap. 16)

1%

9 3 0-9 Algoritmul de control al motorului, 0-8
Definit de utilizator = 9 (v. cap. 1 CV-urile 128-130)
13 |0 0-255 | Mod Analog, Activare in mod alternatengru F1-F8

Bit 0 = 0(0): F1 nu e activin modul analogic
=1(1): F1 e actiin modul analogic
Bit 1 = 0(0): F2 nu e activin modul analogic
=1(2): F2 e actiin modul analogic
Bit 2 = 0(0): F3 nu e activin modul analogic
=1(4): F3 e actiin modul analogic
Bit 3 =0(0): F4 nu e activin modul analogic
=1(8): F4 e actiin modul analogic
Bit 4 = 0(0): F5 nu e activin modul analogic
= 1(16): F5 e actiin modul analogic
Bit 5 =0(0): F6 nu e activin modul analogic
=1(32): F6 e actiin modul analogic
Bit 6 = 0(0): F7 nu e activin modul analogic
= 1(64) F7 e activin modul analogic
Bit 7 = 0(0): F8 nu e activin modul analogic

=1(128): F8 e activin modul analogic
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14 | 3= 0-255 | Mod Analog, Activare in mod alternativ perf@f, FOr, F9-F14
Bit 0 = 0(0): FOf nu e activin modul analogic
1+ =1(1): FOf e activin modul analogic
Bit 1 = 0(0): FOr nu e activin modul analogic
2 =1(2): FOr e activn modul analogic

Bit 2 = 0(0): F9 nu e activin modul analogic
=1(4): F9 e actiin modul analogic

Bit 3 =0(0): F10 nu e activn modul analogic
=1(8): F10 e act@vin modul analogic

Bit4 = 0(0): F11 nu e activn modul analogic
=1(16): F11 e acéivin modul analogic

Bit 5 =0(0): F12 nu e activn modul analogic
=1(32): F12 e act@vn modul analogic

Bit 6 = 0(0): F13 nu e activin modul analogic
= 1(64) F13 e actvn modul analogic

Bit 7 = 0(0): F14 nu e activin modul analogic

=1(128): F14 e actiin modul analogic

15 |0 0-7 LockValue (adresare secundtarScrieti o valoare identic cu CV16
(LockID) in acest CV pentru a permite programar&audlor. Daci CV15
+ CV16, decodorul nu execunici o scriere de C\4i nu emite ACK. Tn
aceasta situatie, doar scrierea CV15 este p&rmis

16 |0 0-7 LockID: Pentru a preveni programarea aot@mh in cazul mai multor
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decodoare in acelasi tren, folositi numere uniceidintificare pentry
fiecare decodor, d.ex: 1-decodor locomotiva (meot@rilecodor sunet, 3
decodor functii, ... (v. cap. 21)

D-

17 | 192 192- | Adresa exting MSB (High byte)
255

18 | 3 0-255 | Adresa extinsLSB (Low byte)

19 |0 0-127 | Adresain mod Consist
Dac CV19>0: vitezai directia sunt guvernate de acéastred de mod
consist §i nu de valorile din CV1 sau CV17+CV18). Functsent
controlate fie de adresa consist, fie de adresaithala (v. CV21+22si
cap. 9)

21 | O 0-255 | Functiile definite aici vor fi contradatle adresa de consist:

Bit 0 = 0(0): F1 controlatde adresa individual

=1(1): .... de adresa @sins
Bit 1 = 0(0): F2 controlatde adresa individual
=1(2): .... de adresa @sins
Bit 2 = 0(0): F3 controlatde adresa individual
=1(4): .... de adresa @sins
Bit 3 = 0(0): F4 controlatde adresa individual
=1(8): .... de adresa @sins
Bit 4 = 0(0): F5 controlatde adresa individual
=1(16): .... de adresa csinsi
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Bit 5 = 0(0): F6 controléatde adresa individual
=1(32): .... de adresa csinsi
Bit 6 = 0(0): F7 controléatde adresa individual
= 1(64): .... de adresa csinsi
Bit 7 = 0(0): F8 controléatde adresa individual
= 1(255): .... de adresa cdnsis

22

0-63

Functiile definite aici vor fi controlade adresa de consist:

Bit 0 = 0(0): FOf controlatde adresa individual
=1(1): .... de adresagist

Bit 1 = 0 (0): FOr controlatde adresa individual
=1(2): .... de adresagist

Bit 2 = 0(0): F9 controlatde adresa individual
=1(4): .... de adresa @sins

Bit 3 = 0(0): F10 controlatde adresa individual
=1(8): .... de adresagist

Bit 4 = 0(0): F11 controlatde adresa individual
=1(16): .... de adresasisin

Bit 5 = 0(0): F12 controlatde adresa individual
=1(32 .... de adresastsin

27

51

1+

0-179

Configuratia opririi controlate (CBD) — v.cd@
Bit0O = 0(0): detectarea semnalului ABC dezactivat
= 1(1): detectarea semnalului ABC cé&imé dreapt este mai poziti¥
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Bitl = 0(0): detectarea semnalului ABC dezactivat

2+ = 1(2): detectarea semnalului ABC céimé stang este mai poziti¥
Bit 4 = 0(0): oprirea automatlezactivat la semnal DC de polaritate
inveis
16+ = 1(16):activarea opririi automate la salfidC de polaritate inveis
Bit 5 = 0(0): oprirea automatlezactivat la semnal DC de acega
polaritate
32 = 1(32): activarea opririi automate la sairDC de acegapolaritate
Bit7 = 0(0): oprirea automata viteza zero dezactivat
= 1(128):0prirea autonads viteza zero activat
28 | 3 0-3 Seiri RailCom:
Bit 0 = 0(0): Canalul 1 dezactivat
=1(1): Canalul 1 activat
Bit 1 = 0 (0): Canalul 2 dezactivat
=1(2): Canalul 2 activat
29 | 10 0-63 Configuratia decodorului:
Bit 0 = 0(0): Directia locomotivei normal
=1(1): Directia locomotivei inverdat
Bit 1 = 0(0): 14 trepte de vit@ZFOf controlai de bit4 din instructiunea
DCC de vitezi directie)
2+ =1(2): 28/128 trepte de viig#Of controlai de bit4 din

instructiunea DCC de fungtiup 1)

Pagina 53 din 91




Lokommander Il Versiunea
Manual de utilizare firmware 3.5.195 0.1.22

Bit 2 = 0(0): Functionare doar cu alimentare DCC
=1(4): Functionare cu alimentare migC sau DCC)
Bit 3 = 0(0): Comunicatie bidirectioriatiezactivat
=1(8): Comunicatie bidirectiofiactivat
Bit 4 = 0(0): Tabela de viteze defintle CV2, CV5i CV6
= 1(16): Tabela de viteze definite CV66-CV95
Bit 5 = 0(0): adresare scartl byte, CV1)
= 1(32): adresare extin@ bytes, CV17+18)
Bit 6 - nefolosit
Bit 7 - nefolosit

30

Informatie erori:
0 - Nu a fost inregistéatici o eroare.
1 (Bit3) - Protega la scurtcircuit pentru motor a fost activat
2 (Bit3) - Protegda la scurtcircuit pentru ¢@ile auxiliare a fost activat
4 (Bit3) - Protega la supraangdzire a fost activai
8 (Bit3) - Perioada de mentenanlepisita
in cazul apatiei unei erori, ea poate §tears prin programarea valorii 0 1
CV30.

33

0-255

Maparea FOf (FO mers inainte)
Bit 0 = 0(0): FL inactiv pentru FO (mers Tnainte)
=1(1): FL activ pentru FO (mers Tnainte)
Bit 1 = 0(0): FR inacti¥ pentru FO (mers inainte)
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=1(2): FR activpentru FO (mers inainte)
Bit 2 = 0(0): AUX1 inactivd pentru FO (mers Tnainte)
=1(4): AUX1 acti& pentru FO (mers Tnainte)
Bit 3 = 0(0): AUX2 inactivd pentru FO (mers Tnainte)
=1(8): AUX2 acti& pentru FO (mers Tnainte)
Bit 4 = 0(0): AUX3 inactivd pentru FO (mers Tnainte)
= 1(16):AUX3 acti& pentru FO (mers Tnainte)
Bit 5 = 0(0): AUX4 inactivd pentru FO (mers Tnhainte)
= 1(32):AUX4 acti& pentru FO (mers Tnainte)
Bit 6 = 0(0): AUXS5 inactivd pentru FO (mers Tnhainte)
= 1(64):AUX5 acti¥ pentru FO (mers Tnainte)
Bit 7 = 0(0): AUX6 inactiv pentru FO (mers Tnainte)
=1(128):AUX6 activpentru FO (mers nainte)

34 | 2

0-255

Maparea FOr (FO mers Thapoi)

Bit 0 = 0(0): FL inactiv pentru FO (mers Thapoi)
=1(1): FL acti&pentru FO (mers Thapoi)

Bit 1 = 0(0): FR inacti¥ pentru FO (mers inapoi)
=1(2): FR activpentru FO (mers inapoi)

Bit 2 = 0(0): AUX1 inactivd pentru FO (mers Thapoi)
=1(4): AUX1 acti¥ pentru FO (mers Thapoi)

Bit 3 = 0(0): AUX2 inactivd pentru FO (mers Thapoi)
=1(8): AUX2 acti& pentru FO (mers Thapoi)
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Bit 4 = 0(0): AUX3 inactiv pentru FO (mers Thapoi)
= 1(16):AUX3 acti& pentru FO (mers Thapoi)
Bit 5 = 0(0): AUX4 inactiv pentru FO (mers Thapoi)
= 1(32):AUX4 acti& pentru FO (mers Thapoi)
Bit 6 = 0(0): AUXS5 inactivd pentru FO (mers Thapoi)
= 1(64):AUX5 acti& pentru FO (mers Thapoi)
Bit 7 = 0(0): AUXG6 inactid pentru FO (mers inapoi)
=1(128):AUX6 activ pentru FO (mers Thapoi)

35

1
4 pt PLUX22

0-255

Maparea F1 (mers nainte)
Bit 0 = 0(0): FL inactiv pt F1 (inainte)
=1(1): FL acti& pt F1 (inainte)
Bit 1 = 0(0): FR inacti& pt F1 (inainte)
=1(2): FR activpt F1 (inainte)
Bit 2 = 0(0): Aux1 inactid pt Fl(inainte)
= 1(4): Auxl activpt F1l(inainte)
Bit 3 = 0(0): Aux2 inactid pt Fl(inainte)
= 1(8): Aux2 activpt F1(inainte)
Bit 4 = 0(0): Aux3 inactid pt F1(nainte)
= 1(16):Aux3 activpt F1(inainte)
Bit 5 = 0(0): Aux4 inactid pt Fl(inainte)
= 1(32):Aux4 activpt F1(inainte)
Bit 6 = 0(0): Aux5 inactid pt Fl(inainte)

Maparea F1 (inainte) pt PLUX2

Bit 0 = 0(0): FL inactiv pt F1
=1(1): FL activpt F1

Bit 1 = 0(0): FR inacti& pt F1
=1(2): FR activpt F1

Bit 2 = 0(0): Aux1 inactig pt F1
=1(4): Auxl activpt F1

Bit 3 = 0(0): Aux2 inactig pt F1
=1(8): Aux2 activpt F1

Bit 4 = 0(0): Aux3 inactig pt F1
= 1(16):Aux3 activpt F1

Bit 5 = 0(0): Aux4 inactig pt F1
= 1(32):Aux4 activpt F1

Bit 6 = 0(0): Aux5 inactig pt F1
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Versiunea

= 1(64):Aux5 activpt F1(inainte)
Bit 7 = 0(0): Aux6 inactid pt Fl(inainte)
=1(128):Aux6 activpt F1(inainte)

= 1(64):Aux5 activpt F1
Bit 7 = 0(0): Aux6 inactig pt F1
= 1(128):Aux6 activpt F1

36

1
8 pt PLUX22

0-255

Maparea F1 (mers Tnapoi)
Bit 0 = 0(0): FL inacti¥ pt F1 (inapoi)
=1(1): FL acti&pt F1 (Tnapoi)
Bit 1 = 0(0): FR inacti& pt F1 (inapoi)
=1(2): FR activpt F1 (inapoi)
Bit 2 = 0(0): Aux1 inacti¥ pt F1(inapoi)
=1(4): Auxl activpt F1 (inapoi)
Bit 3 = 0(0): Aux2 inacti¥ pt F1(inapoi)
=1(8): Aux2 activpt F1 (inapoi)
Bit 4 = 0(0): Aux3 inacti¥ pt F1(inapoi)
= 1(16):Aux3 activpt F1 (inapoi)
Bit 5 = 0(0): Aux4 inacti¥ pt F1(inapoi)
= 1(32):Aux4 activpt F1 (inapoi)
Bit 6 = 0(0):Aux5 inacti¥ pt F1(inapoi)
= 1(64):Aux5 activpt F1 (inapoi)
Bit 7 = 0(0): Aux6 inactid pt F1(inapoi)
= 1(128):Aux6 activpt F1(inapoi)

Maparea F2 pt PLUX22

Bit 0 = 0(0): FL inactiv pt F2
=1(1): FL activpt F2

Bit 1 = 0(0): FR inacti& pt F2
=1(2): FR activpt F2

Bit 2 = 0(0): Aux1 inactig pt F2
=1(4): Auxl activpt F2

Bit 3 = 0(0): Aux2 inactig pt F2
=1(8): Aux2 activpt F2

Bit 4 = 0(0): Aux3 inactig pt F2
= 1(16):Aux3 activpt F2

Bit 5 = 0(0): Aux4 inactig pt F2
= 1(32):Aux4 activpt F2

Bit 6 = 0(0): Aux5 inactig pt F2
= 1(64):Aux5 activpt F2

Bit 7 = 0(0): Aux6 inactig pt F2
= 1(128):Aux6 activpt F2

37

2
16 pt PLUX22

0-255

Maparea F2:
Bit 0 = 0(0): FL inactiv pt F2

Maparea F3 pt PLUX22
Bit 0 = 0(0): FL inactiv pt F3
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=1(1): FL activpt F2
Bit 1 = 0(0): FR inacti& pt F2
=1(2): FR activpt F2
Bit 2 = 0(0): Aux1 inactig pt F2
=1(4): Auxl activpt F2
Bit 3 = 0(0): Aux2 inactig pt F2
=1(8): Aux2 activpt F2
Bit 4 = 0(0): Aux3 inactig pt F2
= 1(16):Aux3 activpt F2
Bit 5 = 0(0): Aux4 inactig pt F2
= 1(32):Aux4 activpt F2
Bit 6 = 0(0): Aux5 inactig pt F2
= 1(64):Aux5 activpt F2
Bit 7 = 0(0): Aux6 inactig pt F2
= 1(128):Aux6 activpt F2

=1(1): FL activpt F3
Bit 1 = 0(0): FR inacti& pt F3
=1(2): FR activpt F3
Bit 2 = 0(0): Aux1 inactig pt F3
=1(4): Auxl activpt F3
Bit 3 = 0(0): Aux2 inactig pt F3
=1(8): Aux2 activpt F3
Bit 4 = 0(0): Aux3 inactig pt F3
= 1(16):Aux3 activpt F3
Bit 5 = 0(0): Aux4 inactig pt F3
= 1(32):Aux4 activpt F3
Bit 6 = 0(0): Aux5 inactig pt F3
= 1(64):Aux5 activpt F3
Bit 7 = 0(0): Aux6 inactig pt F3
= 1(128):Aux6 activpt F3

38

4
4 pt PLUX22

0-255

Maparea F3

Bit 0 = 0(0): FL inactiv pt F3
=1(1): FL activpt F3

Bit 1 = 0(0): FR inacti& pt F3
=1(2): FR activpt F3

Bit 2 = 0(0): Aux1 inactig pt F3
=1(4): Auxl activpt F3

Maparea F4 pt PLUX22

Bit 0 = 0(0): Aux2 inactig pt F4
=1(1): Aux2 actipt F4

Bit 1 = 0(0): Aux3 inactig pt F4
=1(2): Aux3 actipt F4

Bit 2 = 0(0): Aux4 inactig pt F4
=1(4): Aux4 activpt F4
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Bit 3 = 0(0): Aux2 inactig pt F3
=1(8): Aux2 activpt F3
Bit 4 = 0(0): Aux3 inactig pt F3
= 1(16):Aux3 activpt F3
Bit 5 = 0(0): Aux4 inactig pt F3
= 1(32):Aux4 activpt F3
Bit 6 = 0(0): Aux5 inactig pt F3
= 1(64):Aux5 activpt F3
Bit 7 = 0(0): Aux6 inactig pt F3
= 1(128):Aux6 activpt F3

Bit 3 = 0(0): Aux5 inactig pt F4
=1(8): Aux5 actipt F4
Bit 4 = 0(0): Aux6 inactig pt F4
= 1(16):Aux6 actipt F4
Bit 5 = 0(0): Aux7 inactig pt F4
= 1(32):Aux7 actipt F4
Bit 6 = 0(0): Aux8 inactig pt F4
= 1(64):Aux8 actipt F4
Bit 7 = 0(0): Aux9 inactig pt F4
= 1(128):Aux9 activpt F4

39

8
8 pt PLUX22

0-255

Maparea F4

Bit 0 = 0(0): FL inactiv pt F4
=1(1): FL activpt F4

Bit 1 = 0(0): FR inacti¥ pt F4
=1(2): FR activpt F4

Bit 2 = 0(0): Auxl inactig pt F4
=1(4): Auxl activpt F4

Bit 3 = 0(0): Aux2 inactig pt F4
=1(8): Aux2 activpt F4

Bit 4 = 0(0): Aux3 inactig pt F4
= 1(16):Aux3 activpt F4

Bit 5 = 0(0): Aux4 inactig pt F4

Maparea F5 pt PLUX22
Bit 0 = 0(0): Aux2 inactig pt F5
=1(1): Aux2 activpt F5
Bit 1 = 0(0): Aux3 inactig pt F5
=1(2): Aux3 activpt F5
Bit 2 = 0(0): Aux4 inactig pt F5
=1(4): Aux4 activpt F5
Bit 3 = 0(0): Aux5 inactig pt F5
=1(8): Aux5 activpt F5
Bit 4 = 0(0): Aux6 inactig pt F5
= 1(16):Aux6 activpt F5
Bit 5 = 0(0): Aux7 inactig pt F5
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= 1(32):Aux4 activpt F4
Bit 6 = 0(0): Aux5 inactig pt F4

= 1(64):Aux5 activpt F4
Bit 7 = 0(0): Aux6 inactig pt F4

= 1(128):Aux6 activpt F4

= 1(32):Aux7 activpt F5
Bit 6 = 0(0): Aux8 inactig pt F5

= 1(64):Aux8 activpt F5
Bit 7 = 0(0): Aux9 inactig pt F5

= 1(128):Aux9 activpt F5

40

16
16 pt PLUX22

0-255

Maparea F5

Bit 0 = 0(0): FL inacti¥ pt F5
=1(1): FL act&pt F5

Bit 1 = 0(0): FR inacti& pt F5
=1(2): FR activpt F5

Bit 2 = 0(0): Aux1l inactig pt F5
=1(4): Auxl activpt F5

Bit 3 = 0(0): Aux2 inactig pt F5
=1(8): Aux2 activpt F5

Bit 4 = 0(0): Aux3 inactig pt F5
= 1(16):Aux3 activpt F5

Bit 5 = 0(0): Aux4 inactig pt F5
= 1(32):Aux4 activpt F5

Bit 6 = 0(0): Aux5 inactig pt F5
= 1(64):Aux5 activpt F5

Bit 7 = 0(0): Aux6 inactig pt F5
= 1(128):Aux6 activpt F5

Maparea F6 pt PLUX22
Bit 0 = 0(0): Aux2 inactig pt F6
=1(1): Aux2 activpt F6
Bit 1 = 0(0): Aux3 inactii pt F6
=1(2): Aux3 activpt F6
Bit 2 = 0(0): Aux4 inactig pt F6
=1(4): Aux4 activpt F6
Bit 3 = 0(0): Aux5 inactig pt F6
=1(8): Aux5 activpt F6
Bit 4 = 0(0): Aux6 inactig pt F6
= 1(16):Aux6 activpt F6
Bit 5 = 0(0): Aux7 inactig pt F6
= 1(32):Aux7 activpt F6
Bit 6 = 0(0): Aux8 inactii pt F6
= 1(64):Aux8 activpt F6
Bit 7 = 0(0): Aux9 inacti# pt F6
= 1(128):Aux9 activpt F6
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41 | 32 0-255 | Maparea F6 Maparea F7 pt PLUX22
32 pt PLUX22 Bit 0 = 0(0): FL inactiv pt F6 Bit 0 = 0(0): Aux2 inacti& pt F7
=1(1): FL activpt F6 =1(1): Aux2 activpt F7
Bit 1 = 0(0): FR inacti& pt F6 Bit 1 = 0(0): Aux3 inactig pt F7
=1(2): FR activpt F6 =1(2): Aux3 activpt F7
Bit 2 = 0(0): Auxl inactii pt F6 | Bit 2 = 0(0): Aux4 inactig pt F7
=1(4): Auxl activpt F6 =1(4): Aux4 activpt F7
Bit 3 = 0(0): Aux2 inactig pt F6 | Bit 3 = 0(0): Aux5 inactig pt F7
=1(8): Aux2 activpt F6 =1(8): Aux5 activpt F7
Bit 4 = 0(0): Aux3 inactii pt F6 | Bit 4 = 0(0): Aux6 inactig pt F7
= 1(16):Aux3 activpt F6 = 1(16):Aux6 activpt F7
Bit 5 = 0(0): Aux4 inactig pt F6 | Bit 5 = 0(0): Aux7 inactig pt F7
= 1(32):Aux4 activpt F6 = 1(32):Aux7 activpt F7
Bit 6 = 0(0): Auxb5 inactig pt F6 | Bit 6 = 0(0): Aux8 inactig pt F7
= 1(64):Aux5 activpt F6 = 1(64):Aux8 activpt F7
Bit 7 = 0(0): Aux6 inactig pt F6 | Bit 7 = 0(0): Aux9 inactig pt F7
= 1(128):Aux6 activpt F6 = 1(128):Aux9 activpt F7
42 | 64 0-255 | Maparea F7 Maparea F8 pt PLUX22
64 pt PLUX22 Bit 0 = 0(0): FL inactiv pt F7 Bit 0 = 0(0): Aux2 inactid pt F8
=1(1): FL activpt F7 =1(1): Aux2 activpt F8
Bit 1 = 0(0): FR inacti& pt F7 Bit 1 = 0(0): Aux3 inactig pt F8
=1(2): FR activpt F7 =1(2): Aux3 activpt F8
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Bit 2 = 0(0): Aux1 inactig pt F7
=1(4): Auxl activpt F7
Bit 3 = 0(0): Aux2 inactig pt F7
=1(8): Aux2 activpt F7
Bit 4 = 0(0): Aux3 inactig pt F7
= 1(16):Aux3 activpt F7
Bit 5 = 0(0): Aux4 inactig pt F7
= 1(32):Aux4 activpt F7
Bit 6 = 0(0): Aux5 inactig pt F7
= 1(64):Aux5 activpt F7
Bit 7 = 0(0): Aux6 inactig pt F7
= 1(128):Aux6 activpt F7

Bit 2 = 0(0): Aux4 inactig pt F8
=1(4): Aux4 activpt F8
Bit 3 = 0(0): Aux5 inactig pt F8
=1(8): Aux5 activpt F8
Bit 4 = 0(0): Aux6 inactig pt F8
= 1(16):Aux6 activpt F8
Bit 5 = 0(0): Aux7 inactig pt F8
= 1(32):Aux7 activpt F8
Bit 6 = 0(0): Aux8 inactig pt F8
= 1(64):Aux8 activpt F8
Bit 7 = 0(0): Aux9 inactig pt F8
= 1(128):Aux9 activpt F8

43

128
16 pt PLUX22

0-255

Maparea F8

Bit 0 = 0(0): FL inactiv pt F8
=1(1): FL activpt F8

Bit 1 = 0(0): FR inacti& pt F8
=1(2): FR activpt F8

Bit 2 = 0(0): Aux1 inactig pt F8
=1(4): Auxl activpt F8

Bit 3 = 0(0): Aux2 inactig pt F8
=1(8): Aux2 activpt F8

Bit 4 = 0(0): Aux3 inactii pt F8

Maparea F9 pt PLUX22

Bit 0 = 0(0): Aux5 inactig pt F9
=1(1): Aux5 activpt F9

Bit 1 = 0(0): Aux6 inactig pt F9
=1(2): Aux6 activpt F9

Bit 2 = 0(0): Aux7 inactig pt F9
=1(4): Aux7 activpt F9

Bit 3 = 0(0): Aux8 inactii pt F9
=1(8): Aux8 activpt F9

Bit 4 = 0(0): Aux9 inactig pt F9
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= 1(16):Aux3 activpt F8
Bit 5 = 0(0): Aux4 inactig pt F8
= 1(32):Aux4 activpt F8
Bit 6 = 0(0): Aux5 inactig pt F8
= 1(64):Aux5 activpt F8
Bit 7 = 0(0): Aux6 inactig pt F8
= 1(128):Aux6 activpt F8

= 1(16):Aux9 activpt F9
Bit 5 = 0(0): Aux10 inacti¥ pt F9
=1(32):Aux10 activpt F9

44

0
32 pt PLUX22

0-255

Maparea F9

Bit 0 = 0(0): FL inactiv pt F9
=1(1): FL activpt F9

Bit 1 = 0(0): FR inacti& pt F9
=1(2): FR activpt F9

Bit 2 = 0(0): Aux1 inactig pt F9
=1(4): Auxl activpt F9

Bit 3 = 0(0): Aux2 inactig pt F9
=1(8): Aux2 activpt F9

Bit 4 = 0(0): Aux3 inactig pt F9
= 1(16):Aux3 activpt F9

Bit 5 = 0(0): Aux4 inactig pt F9
= 1(32):Aux4 activpt F9

Bit 6 = 0(0): Aux5 inactig pt F9
= 1(64):Aux5 activpt F9

Maparea F10 pt PLUX22
Bit 0 = 0(0): Aux5 inactig pt F10
=1(1): Aux5 activpt F10
Bit 1 = 0(0): Aux6 inactig pt F10
=1(2): Aux6 activpt F10
Bit 2 = 0(0): Aux7 inactig pt F10
=1(4): Aux7 activpt F10
Bit 3 = 0(0): Aux8 inactig pt F10
=1(8): Aux8 activpt F10
Bit 4 = 0(0): Aux9 inactig pt F10
= 1(16):Aux9 activpt F10
Bit 5 = 0(0): Aux10 inacti& pt F10
= 1(32):Aux10 activpt F10
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Bit 7 = 0(0): Aux6 inactig pt F9

= 1(128):Aux6 activpt F9
45 | 0 0-255 | Maparea F10 Maparea F11 pt PLUX22
64 pt PLUX22 Bit 0 = 0(0): FL inactidi pt F10 | Bit 0 = 0(0): Aux5 inactii pt F11

=1(1): FL acti& pt F10 =1(1): Aux5 activpt F11

Bit 1 = 0(0): FR inacti# pt F10 | Bit 1 = 0(0): Aux6 inactig pt F11
=1(2): FR activpt F10 =1(2): Aux6 activpt F11

Bit 2 = 0(0): Aux1 inactig pt F10 | Bit 2 = 0(0): Aux7 inactig pt F11
=1(4): Auxl activpt F10 =1(4): Aux7 activpt F11

Bit 3 = 0(0): Aux2 inactig pt F10 | Bit 3 = 0(0): Aux8 inactig pt F11
= 1(8): Aux2 activpt F10 =1(8): Aux8 activpt F11

Bit 4 = 0(0): Aux3 inactig pt F10 | Bit 4 = 0(0): Aux9 inactig pt F11
= 1(16):Aux3 activpt F10 = 1(16):Aux9 activpt F11

Bit 5 = 0(0): Aux4 inactig pt F10 | Bit 5 = 0(0): Aux10 inacti& pt F11
= 1(32):Aux4 activpt F10 =1(32):Aux10 activpt F11

Bit 6 = 0(0): Aux5 inactid pt F10
= 1(64):Aux5 activpt F10

Bit 7 = 0(0): Aux6 inactid pt F10
= 1(128):Aux6 activpt F10

46 | O 0-255 | Maparea F11 Maparea F12 pt PLUX22
128 pt PLUX22 Bit 0 = 0(0): FL inactiv pt F11 Bit 0 = 0(0): Aux5 inactig pt F12

=1(1): FL actizpt F11 =1(1): Aux5 activpt F12
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Bit 1 = 0(0): FR inacti& pt F11
=1(2): FR activpt F11
Bit 2 = 0(0): Aux1 inacti¥ pt F11
=1(4): Auxl activpt F11
Bit 3 = 0(0): Aux2 inacti¥ pt F11
= 1(8): Aux2 activpt F11
Bit 4 = 0(0): Aux3 inactig pt F11
= 1(16):Aux3 activpt F11
Bit 5 = 0(0): Aux4 inactig pt F11
= 1(32):Aux4 activpt F11
Bit 6 = 0(0): Aux5 inactig pt F11
= 1(64):Aux5 activpt F11
Bit 7 = 0(0): Aux6 inactig pt F11
=1(128):Aux6 activpt F11

Bit 1 = 0(0): Aux6 inactig pt F12
=1(2): Aux6 actipt F12
Bit 2 = 0(0): Aux7 inactig pt F12
=1(4): Aux7 actiwpt F12
Bit 3 = 0(0): Aux8 inactig pt F12
=1(8): Aux8 actipt F12
Bit 4 = 0(0): Aux9 inactig pt F12
= 1(16):Aux9 actipt F12
Bit 5 = 0(0): Aux10 inactig pt F12
=1(32):Aux10 activpt F12

a7

0
4 pt PLUX22

0-255

Maparea F12

Bit 0 = 0(0): FL inactiv pt F12
=1(1): FL acti& pt F12

Bit 1 = 0(0): FR inacti# pt F12
=1(2): FR activpt F12

Bit 2 = 0(0): Aux1 inactid pt F12
=1(4): Auxl activpt F12

Bit 3 = 0(0): Aux2 inactiu pt F12

Maparea F1 (mers inapoi) pt PLUX2!
Bit 0 = 0(0): FL inactiv pt F1(inapoi)
= 1(1): FL acti¥ pt F1(inapoi)
Bit 1 = 0(0): FR inacti& pt F1(inapoi)
= 1(2): FR activpt F1(inapoi)
Bit 2 = 0(0): Aux1 inact. pt Flinapoi)
= 1(4): Aux1 activpt F1(inapoi)

Y

Bit 3 = 0(0): Aux2 inact. pt F1 (inapoi
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= 1(8): Aux2 activpt F12 = 1(8): Aux2 activpt F1(inapoi)
Bit 4 = 0(0): Aux3 inactid pt F12 | Bit 4 = 0(0): Aux3 inact. pt Flinapoi)
= 1(16):Aux3 activpt F12 = 1(16):Aux3 activpt F1(inapoi)
Bit 5 = 0(0): Aux4 inactig pt F12 | Bit 5 = 0(0): Aux4 inact. pt Flinapoi)
= 1(32):Aux4 activpt F12 = 1(32):Aux4 activpt F1(inapoi)
Bit 6 = 0(0): Aux5 inactid pt F12 | Bit 6 = 0(0): Aux5 inact. pt Flinapoi)
= 1(64):Aux5 activpt F12 = 1(64):Aux5 activpt F1(inapoi)
Bit 7 = 0(0): Aux6 inactig pt F12 | Bit 7 = 0(0): Aux6 inact. pt Flinapoi)
= 1(128):Aux6 activpt F12 = 1(128):Aux6 activpt FXinapoi)
48 | 255 0-255 | Intensitatea luminéds. (factor PWM) [1-255]
49 | 255 0-255 | Intensitatea luminadsR (factor PWM) [1-255]
50 | 255 0-255 | Intensitatea luminéasux1 (factor PWM) [1-255]
51 | 255 0-255 | Intensitatea luminéasux?2 (factor PWM) [1-255]
52 | 255 0-255 | Intensitatea luminaasux3 (factor PWM) [1-255]
53 | 255 0-255 | Intensitatea luminéasux4 (factor PWM) [1-255]
54 | 255 0-255 | Intensitatea luminaasux5 (factor PWM) [1-255]
55 | 255 0-255 | Intensitatea luminéasux6 (factor PWM) [1-255]
56 | 255 0-255 | Intensitatea luminaasux7 (factor PWM) [1-255]
57 | 255 0-255 | Intensitatea luminaasux8 (factor PWM) [1-255]
58 | 255 0-255 | Intensitatea luminéasux9 (factor PWM) [1-255]
59 | 255 0-255 | Intensitatea luminaasux10 (factor PWM) [1-255]
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60

0,1,128
,129

Control motor PIGsi frecvent PWM
Bit0 = 0(0): Regulator PID inactiv
= 1(1): Regulator PID activ
Bit7 = 0(0): Frecventa semnal PWM = 32kHz
= 1(128): Frecventa semnal PWM = 16kHz

61

80

0-255

Constanta P (regulator PID)

62

120

0-255

Constanta | ( regulator PID)

63

40

0-255

Constanta D ( regulator PID)

64

0-15

Rata de decelerare la oprirea pe distzonstant CBD cu deceletge fixa
—v.cap.12.1

O-franare dezactivat 1-15 rata de decelerare,

Distanta de franare = Valoarea CV64 x Dig@aminima de
franare(CV64=1)

65

0-255

Intarzierea fréni la oprirea pe distafi constart CBD cu deceletge fixa
O-fara intarziere

Pentru a crge distama de franare in caniit mici, cresteti valoarea acestui
CV. Franarea va fi intarzia(in ms) cu BrakeDelay = (Valoarea CV65) *
8ms

Distanta suplimentarastfel parcuisva fi = Vmax * BrakeDelay

Ex: 200ms(delay)= 25(valoare CV) * 8ms

67

1-255

Tabela de viteze, pasul 1
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94 | 240 1-255 | Tabela de viteze, pasul 28

95 |1 Limitarea erorii regulatorului PID

105| O 0-255 | CV date utilizator 1

106 | O 0-255 | CV date utilizator 2

112 | 50 1-127 | Timp de activare (fade-in) pentgirie FR, FL, AUX1..9
1=8ms, 15=120ms, 125=1000ms

113 | 25 1-127 | Timp de dezactivare (fade-out) peietitle FR, FL, AUX1..9
1=8ms, 15=120ms, 125=1000ms

114 | 4 0-255 | Maparea futiei pentru comutarea vitezei de marievr
1-F1,2—-F2,4—-F3etc 128 - F8 (mapare imgllai F3)

115 8 0-255 | Maparea futiei pentru dezactivarea acceleratiei/deceleratiei
1-F1,2-F2,4—-F3etc 128 - F8 (mapare imgllai F4)

116 | 16 0-255 | Maparea futie pentru dezactivarea distende franare constante CBD
1-F1,2—-F2,4—-F3etc 128 - F8 (mapare intplla F5)

117| 0 0-255 | Selge semnal continuu sau PWM psire(FL, FR, Aux1-Aux6):
Bit 0 = 0(0): FL actionatPWM cu fading

=1(1): FL actionatcontinuu, fira fading
Bit 1 = 0(0): FR actionatPWM cu fading
=1(2): FR actionatontinuu, fra fading

Bit 2 = 0(0): Aux1 actionatPWM cu fading
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=1(4): Auxl actionatontinuu, fra fading
Bit 3 = 0(0): Aux2 actionatPWM cu fading

=1(8): Aux2 actionatontinuu, fra fading
Bit 4 = 0(0): Aux3 actionatPWM cu fading

= 1(16): Aux3 actionatontinuu, fira fading
Bit 5 =0(0): Aux4 actionatPWM cu fading

=1(32): Aux4 actionatontinuu, fira fading
Bit 6 = 0(0): Aux5 action&atPWM cu fading

=1(64): Aux5 actionatontinuu, fira fading
Bit 7 =0(0): Aux6 actionatPWM cu fading

= 1(128): Aux6 actionatontinuu, fra fading

118

0-12

Configurarea modului decuplare autémpantru igiri (FL, FR, Aux1..9).
Doar una din igri poate fi selectatpentru modul decuplare autoriat
CV118 = 0, Nicio igire configurai in mod decuplare automiat
CV118 =1, FL configuratin mod decuplare automiat
CV118 = 2, FR configuratin mod decuplare autormat
CV118 = 3, Aux1 configuratin mod decuplare autoriat
CV118 = 4, Aux2 configuratin mod decuplare autoriat

CV118 = 12, Aux10 configuratin mod decuplare autorsiat

119

50

0-255

Timpul de deplasare T1, in prima tadecuplrii automate (v. cap. 17)
T1 = (Valoarea CV119)*8ms; Ex: 400ms=5@r3
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120 | 50 0-255 | Timpul de deplasare T2, in a douadadecupirii automate (v. cap 17)
T2 = (Valoarea CV120)*8ms; Ex: 400ms=5@rs3
121 | 50 0-255 | Viteza de deplasare a locomotiveetaugdlare automat (v. cap. 17)
122 | 71 0-255 | Configuratia decodorului 2:
Bit 0 = 0(0): pinii SUSI sunt folositi cagei PWM (v. Tabelul 3)
1+ =1(1): pinii SUSI sunt folositi ca SUSLK/DATA sau Locowire
Bit 1 = 0(1): Interfata Locowire activ
2+ =1(2): Interfata SUSI acliv
Bit 2 = 0(0): Informatia de sarcira motorului nu e transnmiprin SUSI
4+ =1(4): Informatia de sard@ia motorului e transmigprin SUSI
Bit 3 = 0(0): ponderare inactiv
= 1(8): ponderarea puterii motorului @rigia tensiunea de
alimentare
Bit 4,5 = 00(0): Functia Penduling (Push-Pull) agtivat — v. cap. 12.3
= 10(16) Activare Push-Pullf oprire intermediar
=01(32) Activare Push-Pull cu opiimeermediai
=11(48) Combinatie nepermigebuie evitat !!
Bit 6 = 0(0): FL/RL inactive in timpul actuadizi firmware-ului
64 = 1(64): FL/RL lumineazlternativ in timpul actualizii firmware
Bit 7 = 0(0): Nu se salveaf)oSsi temperatura in EEPROM
= 1(128):Activarea salui QoS si temperaturii in EEPR. (v. cap. 16
123 | 16 0-255 | Durata maxine fungionare a SPP (Smart Power Pack) in ms — v.cap|
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Durata=16ms*(valoarea CV123) Ex: =8606=256ms

124 | 0 0-1 Configurareagiii in mod decuplare automniat
CV124 =0, igirea selectat(in CV118) primgte semnal PWM
CV124 =1, isirea selectat(in CV118) primgte semnal continuu

126 | 102 0-255 | CV transport SUSI, SUSI CV=800+(Vedo@V126)

127 0-255 | Transport date SUSI, Datele se scragcitin SUSI CV=800+(CV126)

128 | 1 1-4 Nurarul de pachete PWM ddgrare se inserean fereastt BEMF (doar
Daca CV9 =9) —v. cap. 11

129| 6 1-10 Nurirul de medieri la risurarea BEMF (doar da€V9 = 9)

130 | 6 1-12 Decalajul asurarii BEMF (doar dag CV9 = 9)

132 | 255 0-255 | Mapareasiglor la care se trasmite impuls de confirmarek(amvledge) la
operatiile de citire/scriere CV-uri — v.cap. 8

133 0-150 | Valoarea temperaturii decodorului (serile doar dupcomutarea F5
pornit/oprit)

134 | 100 60-120 Temperatura maxim admisip# decodor (implicit 100°C)

135 0-100% | Valoarea curetita QoS (Quality of Service), disponibdoar dug
comutarea F5 pornit/oprit, da€V122 bit 7 =1 — v.cap. 16

136 0-100% | Valoarea minim a QoS (Quality of Service), disponibidloar dug
comutarea F5 pornit/oprit, da€V122 bit 7 =1 — v.cap. 16

137 | 60 0-255 | Viteza medie pentru compensarea demdfvmedie) — v. cap. 11

138 | 150 0-255 | Ponderea compensle sarcid la viteza Vmin (CV2)
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y]

139 | 100 0-255 | Ponderea compengle sarcid la Vmedie (CV137) - poate fi difedide
Vmid = CV6 !

140 | 80 0-255 | Ponderea compamnge sarcid la Vmax (CV5)

141 | 14 0-255 | Sensibilitatea ABC — staktidepragul de det¢gie ABC in pai de 0,1V
Ex: Valoare = 14 => prag detexABC la 1,4V

142 | 10 0-255 | Timpul de oprire in modul Pendulinggfi®Pull) in secunde — v. cap. 12.

143 | 15 0-255 | Viteza in mod ABC ,abordare Ent v. cap. 12.2

144 | 10 0-255 | Temporzarea pornirii SPP @ajfmentarea decodorului, inpae 1s

145| 85 0-255 | Pragul de tensiune glime la care se porneste motorul in mod DC (Mod
Analog), in pai de 0,1V —v. cap. 14.1
Ex. Valoare CV145 = 85 => 8.5V

146 | 65 0-255 | Pragul de tensiune din sine la caopssste motorul in mod DC (Modul 1
Analog), in pai de 0,1V —v. cap. 14.1
Ex. Valoare CV146 = 65 => 6.5V

147 | 160 0-160 | Tensiunea ingiae corespunioare vitezei maxime in mod DC (Modul 1
Analog), in pai de 0,1V —v. cap. 14.1
Ex. Valoare CV147 = 160 => 16.0V

148 | 0 1-63 Rata de accelerare la mers Tnapoi (@emivcu CV3 pentru dirga inapoi)
0 = se folosge valoarea din CV3 pentru ambele ditiec

149 | 0 0-63 Rata de decelerare la mers Tnapoi (@emivcu CV4 pentru dirgie Thapoi)
0 = se folosge valoarea din CV4 pentru ambele diiiec
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150| O 0-15 Rata de decelerare la oprirea pe distamstant CBD cu decelet#e fixa
la mersul Tnapoi — v. cap. 12.1.1
0: se folosge valoarea CV64,
1-15: rata de decelerare la mers ihapoi
Distanta de franare = Valoarea CV64 x Dig@aminima de
franare(CV64=1)
151/ 0 0-255 | Intarziere suplimentata oprirea pe distainconstant CBD cu deceletge
fixa franarii in mod CBD la mersul inapoi
0: se folosgte valoarea CV65
Pentru a crge distama de franare in candit mici, cresteti valoarea acestui
CV. Franarea va fi intarzia{in ms) cu BrakeDelay = (Valoarea CV65) *
8ms
Distanta suplimentérastfel parcuisva fi = Vmax * BrakeDelay
Ex: 200ms(delay)= 25(valoare CV) * 8ms
152 | 10 0-255 | Intarzierea ircarii SPP (Smart Power Pack) la pornire, in secunde
153| 0 0-63 Rata de accelerare la mers Thapoi (@emt/cu CV3 pentru dirga Tnapoi)
0 = se folosge valoarea din CV4 pentru ambele diiiec
154 | 0 0-15 Configurarea modului mentegigi. cap. 16):
Bit0 = 0 (0): fun¢ia de mentena# nu este activ
=1 (1): funga de mentenga este acti¥
Bitl = 0 (0): depsirea intervalului de mentengin(IM) nu este semnalizat
in CV30, bit3
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=1 (2): defsirea IM este semnalizaCV30, bit3
Bit2 = 0 (0): depsirea IM nu este semnalizaprin FL/RL
=1 (4): defsirea IM este semnalizaprin alternarea FL/RL cu
frecved joas
Bit3 = 0 (0): depsirea IM cu 50% nu este semnalizatin FL/RL
= 1(8): dejfsirea IM cu 50% este semnaliZadrin alternarea FL/RL cl
frecved mai ridicat
155 40 0-255 | Intervalul de mentega(M), exprimat in ore
156 0-59 Nurarul de minute de funonare de la ultima mentengrconfirmat
157 0-255 | Nurirul de ore de funionare, byte-ul inferior (v. cap. 16)
158 0-255 | Nurirul de ore de funionare, byte-ul superior (v. cap. 16)
159 0-255 | Nurirul de ore la care s-a confirmat ultima mentefdyte-ul inferior
160 0-255 | Nurirul de ore la care s-a confirmat ultima mentefhanyte-ul superior
161 0 0-255 | Distam de franare la oprirea pe digtanonstart CBD cu deceletge
variabil la mersul Thapoi —v. cap. 12.1.2
0 — se folosge valoarea din CV153
162 | 100 0-255 | Pragul de franare contiofa sector DC la folosirea SPP, igipie 0,1V —
v.cap. 14.3
Vcc > prag => franare controigbe sector DC
Vcc < prag => fungonare in mod SPP (péduha timeout)
163 | 15 0-255 | Viteza in mod ABC ,abordare & mers inapoi — v. cap. 12.2
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0 - se folosge valoarea din CV143

164 | 255 0-255 | Configurarea modurilor de functioremalogice (v. cap. 14.2):
=0: Modul 1 Analog selectat
= 1-255: Modul 2 Analog selectat;
Valoarea neriuh CV164 stabilge factorul de umplere al
semnalului PWM folosit in Modul 2 &long.
165 | 255 0-255 | Mapareassiglor la care se trasmite impuls de confirmarek(amwvledge) la
operatiile de citire/scriere CV-uri — v.cap. 8
166 | O 0-255 | Inhibareagkilor cu FOf (FO mers inainte) — v. cap. 13

Bit 0 = 0(0): FL nu e inhib&tcu FO (mers Tnainte)
=1(1): FL inhibatcu FO (mers Tnainte)

Bit 1 = 0(0): FR nu e inhibatcu FO (mers Tnainte)
=1(2): FR inhibatcu FO (mers Tnainte)

Bit 2 = 0(0): Aux1 nu e inhibatcu FO (mers Tnainte)
=1(4): Auxl inhibatcu FO (mers Tnainte)

Bit 3 = 0(0): Aux2 nu e inhibatcu FO (mers Tnainte)
=1(8): Aux2 inhibatcu FO (mers Tnainte)

Bit 4 = 0(0): Aux3 nu e inhibatcu FO (mers Tnainte)
= 1(16): Aux3 inhibatcu FO (mers Tnainte)

Bit 5 = 0(0): Aux4 nu e inhibatcu FO (mers Tnainte)
= 1(32): Aux4 inhibatcu FO (mers Tnainte)

Bit 6 = 0(0): Aux5 nu e inhibatcu FO (mers Tnainte)
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= 1(64): Aux5 inhibatcu FO (mers Tnainte)
Bit 7 = 0(0): Aux6 nu e inhibatcu FO (mers Tnainte)
= 1(128): Aux6 inhibatcu FO (mers inainte)

167

0-255

Inhibareagigilor cu FOr (FO mers Thapoi) — v. cap. 13

Bit 0 = 0(0): FL nu e inhibatcu FO (mers Tnapoi)
=1(1): FL inhibatcu FO (mers Thapoi)

Bit 1 = 0(0): FR nu e inhibatcu FO (mers Thapoi)
=1(2): FR inhibatcu FO (mers inapoi)

Bit 2 = 0(0): Aux1 nu e inhibatcu FO (mers Tnapoi)
=1(4): Auxl inhibatcu FO (mers Tnapoi)

Bit 3 = 0(0): Aux2 nu e inhibatcu FO (mers napoi)
=1(8): Aux2 inhibatcu FO (mers Tnapoi)

Bit 4 = 0(0): Aux3 nu e inhibatcu FO (mers Tnapoi)
= 1(16): Aux3 inhibatcu FO (mers Thapoi)

Bit 5 = 0(0): Aux4 nu e inhibatcu FO (mers Tnapoi)
= 1(32): Aux4 inhibatcu FO (mers Thapoi)

Bit 6 = 0(0): Aux5 nu e inhibatcu FO (mers Tnapoi)
= 1(64): Aux5 inhibatcu FO (mers Thapoi)

Bit 7 = 0(0): Aux6 nu e inhibatcu FO (mers Tnapoi)
= 1(128): Aux6 inhibatcu FO (mers Thapoi)

168

0-255

Inhibareagiilor cu F1f (F1 mers inainte) — v. cap. 13
Bit 0 = 0(0): FL nu e inhib&tcu F1 (mers inainte)
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=1(1): FL inhibatcu F1 (mers Tnainte)

Bit 1 = 0(0): FR nu e inhibatcu F1 (mers Tnainte)
=1(2): FR inhibatcu F1 (mers Tnainte)

Bit 2 = 0(0): Aux1 nu e inhibatcu F1 (mers Tnainte)
=1(4): Auxl inhibatcu F1 (mers inainte)

Bit 3 = 0(0): Aux2 nu e inhibatcu F1 (mers Tnainte)
=1(8): Aux2 inhibatcu F1 (mers Tnainte)

Bit 4 = 0(0): Aux3 nu e inhibatcu F1 (mers Tnainte)
= 1(16): Aux3 inhibatcu F1 (mers Tnainte)

Bit 5 = 0(0): Aux4 nu e inhibatcu F1 (mers Tnainte)
=1(32): Aux4 inhibatcu F1 (mers Tnainte)

Bit 6 = 0(0): Aux5 nu e inhibatcu F1 (mers Tnainte)
= 1(64): Aux5 inhibatcu F1 (mers Tnainte)

Bit 7 = 0(0): Aux6 nu e inhibatcu F1 (mers Tnainte)
= 1(128): Aux6 inhibatcu F1 (mers inainte)

169

0-255

Inhibareagiilor cu F2 — v. cap. 13
Bit 0 = 0(0): FL nu e inhib&tcu F2
=1(1): FL inhibatcu F2
Bit 1 = 0(0): FR nu e inhibatcu F2
=1(2): FR inhibatcu F2
Bit 2 = 0(0): Aux1 nu e inhibatcu F2
=1(4): Auxl inhibatcu F2
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Bit 3 = 0(0): Aux2 nu e inhibatcu F2
=1(8): Aux2 inhibatcu F2

Bit 4 = 0(0): Aux3 nu e inhibatcu F2
=1(16): Aux3 inhibatcu F2

Bit 5 =0(0): Aux4 nu e inhibatcu F2
=1(32): Aux4 inhibatcu F2

Bit 6 = 0(0): Aux5 nu e inhibatcu F2
= 1(64): Aux5 inhibatcu F2

Bit 7 =0(0): Aux6 nu e inhibatcu F2
=1(128): Aux6 inhibatcu F2

170

0-255

Inhibareagilor cu F3 — v. cap. 13

Bit 0 = 0(0): FL nu e inhibatcu F3
=1(1): FL inhibatcu F3

Bit 1 = 0(0): FR nu e inhibattu F3
=1(2): FR inhibatcu F3

Bit 2 = 0(0): Aux1 nu e inhibatcu F3
=1(4): Auxl inhibatcu F3

Bit 3 = 0(0): Aux2 nu e inhibatcu F3
=1(8): Aux2 inhibétcu F3

Bit 4 = 0(0): Aux3 nu e inhibatcu F3
= 1(16): Aux3 inhibatcu F3

Bit 5 =0(0): Aux4 nu e inhibatcu F3
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=1(32): Aux4 inhibatcu F3

Bit 6 = 0(0): Aux5 nu e inhibatcu F3
= 1(64): Aux5 inhibatcu F3

Bit 7 =0(0): Aux6 nu e inhibatcu F3
=1(128): Aux6 inhibatcu F3

171| 0 0-255 | Inhibareagkilor cu F4 — v. cap. 13

Bit 0 = 0(0): FL nu e inhibétcu F4
=1(1): FL inhibatcu F4

Bit 1 = 0(0): FR nu e inhibatcu F4
=1(2): FR inhibatcu F4

Bit 2 = 0(0): Aux1 nu e inhibatcu F4
=1(4): Auxl inhibatcu F4

Bit 3 = 0(0): Aux2 nu e inhibatcu F4
=1(8): Aux2 inhibatcu F4

Bit 4 = 0(0): Aux3 nu e inhibatcu F4
= 1(16): Aux3 inhibatcu F4

Bit 5 =0(0): Aux4 nu e inhibatcu F4
= 1(32): Aux4 inhibatcu F4

Bit 6 = 0(0): Aux5 nu e inhibatcu F4
= 1(64): Aux5 inhibatcu F4

Bit 7 =0(0): Aux6 nu e inhibacu F4
=1(128): Aux6 inhibatcu F4
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172| 0 0-255 | Inhibareagwilor cu F5 — v. cap. 13

Bit 0 = 0(0): FL nu e inhibatcu F5
=1(1): FL inhibatcu F5

Bit 1 = 0(0): FR nu e inhibattu F5
=1(2): FR inhibatcu F5

Bit 2 = 0(0): Aux1 nu e inhibatcu F5
=1(4): Auxl inhibatcu F5

Bit 3 = 0(0): Aux2 nu e inhibatcu F5
=1(8): Aux2 inhibétcu F5

Bit 4 = 0(0): Aux3 nu e inhibatcu F5
= 1(16): Aux3 inhibatcu F5

Bit 5 =0(0): Aux4 nu e inhibatcu F5
= 1(32): Aux4 inhibatcu F5

Bit 6 = 0(0): Aux5 nu e inhibatcu F5
= 1(64): Aux5 inhibatcu F5

Bit 7 =0(0): Aux6 nu e inhibatcu F5
=1(128): Aux6 inhibatcu F5

173| 0 0-255 | Inhibareagkilor cu F6 — v. cap. 13

Bit 0 = 0(0): FL nu e inhibatcu F6
=1(1): FL inhibatcu F6

Bit 1 = 0(0): FR nu e inhibattu F6
=1(2): FR inhibatcu F6

Pagina 80 din 91



Lokommander Il Versiunea
Manual de utilizare firmware 3.5.195 0.1.22

Bit 2 = 0(0): Aux1 nu e inhibatcu F6
=1(4): Auxl inhibatcu F6

Bit 3 = 0(0): Aux2 nu e inhibatcu F6
=1(8): Aux2 inhibatcu F6

Bit 4 = 0(0): Aux3 nu e inhibatcu F6
= 1(16): Aux3 inhibatcu F6

Bit 5 =0(0): Aux4 nu e inhibatcu F6
=1(32): Aux4 inhibatcu F6

Bit 6 = 0(0): Aux5 nu e inhibatcu F6
= 1(64): Aux5 inhibatcu F6

Bit 7 =0(0): Aux6 nu e inhibatcu F6
=1(128): Aux6 inhibatcu F6

174

0-255

Inhibareagilor cu F7 — v. cap. 13

Bit 0 = 0(0): FL nu e inhibétcu F7
=1(1): FL inhibatcu F7

Bit 1 = 0(0): FR nu e inhibatcu F7
=1(2): FR inhibatcu F7

Bit 2 = 0(0): Aux1 nu e inhibatcu F7
=1(4): Auxl inhibatcu F7

Bit 3 = 0(0): Aux2 nu e inhibatcu F7
=1(8): Aux2 inhibatcu F7

Bit 4 = 0(0): Aux3 nu e inhibatcu F7
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= 1(16): Aux3 inhibatcu F7

Bit 5 =0(0): Aux4 nu e inhibatcu F7
=1(32): Aux4 inhibatcu F7

Bit 6 = 0(0): Aux5 nu e inhibatcu F7
= 1(64): Aux5 inhibatcu F7

Bit 7 =0(0): Aux6 nu e inhibatcu F7
=1(128): Aux6 inhibatcu F7

175| 0 0-255 | Inhibareagkilor cu F8 — v. cap. 13

Bit 0 = 0(0): FL nu e inhibatcu F8
=1(1): FL inhibatcu F8

Bit 1 = 0(0): FR nu e inhibatcu F8
=1(2): FR inhibatcu F8

Bit 2 = 0(0): Aux1 nu e inhibatcu F8
=1(4): Auxl inhibatcu F8

Bit 3 = 0(0): Aux2 nu e inhibatcu F8
=1(8): Aux2 inhibatcu F8

Bit 4 = 0(0): Aux3 nu e inhibatcu F8
= 1(16): Aux3 inhibatcu F8

Bit 5 =0(0): Aux4 nu e inhibatcu F8
=1(32): Aux4 inhibatcu F8

Bit 6 = 0(0): Aux5 nu e inhibatcu F8
= 1(64): Aux5 inhibatcu F8
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Bit 7 =0(0): Aux6 nu e inhibatcu F8
=1(128): Aux6 inhibatcu F8

176 | O 0-255 | Inhibareagwilor cu F9 — v. cap. 13

Bit 0 = 0(0): FL nu e inhibatcu F9
=1(1): FL inhibatcu F9

Bit 1 = 0(0): FR nu e inhibattu F9
=1(2): FR inhibatcu F9

Bit 2 = 0(0): Aux1 nu e inhibatcu F9
=1(4): Auxl inhibatcu F9

Bit 3 = 0(0): Aux2 nu e inhibatcu F9
=1(8): Aux2 inhibatcu F9

Bit 4 = 0(0): Aux3 nu e inhibatcu F9
= 1(16): Aux3 inhibatcu F9

Bit 5 =0(0): Aux4 nu e inhibatcu F9
=1(32): Aux4 inhibatcu F9

Bit 6 = 0(0): Aux5 nu e inhibatcu F9
= 1(64): Aux5 inhibatcu F9

Bit 7 =0(0): Aux6 nu e inhibatcu F9
=1(128): Aux6 inhibatcu F9

177| 0 0-255 | Inhibareagkilor cu F10 — v. cap. 13
Bit 0 = 0(0): FL nu e inhib&tcu F10
=1(1): FL inhibatcu F10
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Bit 1 = 0(0): FR nu e inhibatcu F10
=1(2): FR inhibatcu F10

Bit 2 = 0(0): Aux1 nu e inhibatcu F10
=1(4): Auxl inhibatcu F10

Bit 3 = 0(0): Aux2 nu e inhibatcu F10
=1(8): Aux2 inhibatcu F10

Bit 4 = 0(0): Aux3 nu e inhibatcu F10
= 1(16): Aux3 inhibatcu F10

Bit 5 =0(0): Aux4 nu e inhibatcu F10
=1(32): Aux4 inhibatcu F10

Bit 6 = 0(0): Aux5 nu e inhibatcu F10
= 1(64): Aux5 inhibatcu F10

Bit 7 =0(0): Aux6 nu e inhibatu F10

= 1(128): Aux6 inhibatcu F10

178

0-255

Inhibareagiilor cu F11 — v. cap. 13

Bit 0 = 0(0): FL nu e inhibé&tcu F11
=1(1): FL inhibatcu F11

Bit 1 = 0(0): FR nu e inhibaicu F11
=1(2): FR inhibatcu F11

Bit 2 = 0(0): Aux1 nu e inhibatcu F11
=1(4): Auxl inhibatcu F11

Bit 3 = 0(0): Aux2 nu e inhibatcu F11
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=1(8): Aux2 inhibatcu F11

Bit 4 = 0(0): Aux3 nu e inhibatcu F11
=1(16): Aux3 inhibatcu F11

Bit 5 =0(0): Aux4 nu e inhibatcu F11
=1(32): Aux4 inhibatcu F11

Bit 6 = 0(0): Aux5 nu e inhibatcu F11
= 1(64): Aux5 inhibatcu F11

Bit 7 =0(0): Aux6 nu e inhibatu F11
= 1(128): Aux6 inhibatcu F11

179| 0

0-255

Inhibarea geilor cu F12 — v. cap. 13The NEXT18 version i$

14.2x9.2x3mm

Bit 0 = 0(0): FL nu e inhibé&tcu F12
=1(1): FL inhibatcu F12

Bit 1 = 0(0): FR nu e inhibaicu F12
=1(2): FR inhibatcu F12

Bit 2 = 0(0): Aux1 nu e inhibatcu F12
=1(4): Auxl inhibatcu F12

Bit 3 = 0(0): Aux2 nu e inhibatcu F12
=1(8): Aux2 inhibatcu F12

Bit 4 = 0(0): Aux3 nu e inhibatcu F12
=1(16): Aux3 inhibatcu F12

D

Bit 5 =0(0): Aux4 nu e inhibatcu F12
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=1(32): Aux4 inhibatcu F12

Bit 6 = 0(0): Aux5 nu e inhibatcu F12
= 1(64): Aux5 inhibatcu F12

Bit 7 =0(0): Aux6 nu e inhibatu F12
= 1(128): Aux6 inhibatcu F12

180

0-255

Inhibareagigilor cu F1r (F1 mers Thapoi) — v. cap. 13

Bit 0 = 0(0): FL nu e inhibatcu F1 (mers Tnapoi)
=1(1): FL inhibatcu F1 (mers Thapoi)

Bit 1 = 0(0): FR nu e inhibatcu F1 (mers Thapoi)
=1(2): FR inhibatcu F1 (mers inapoi)

Bit 2 = 0(0): Aux1 nu e inhibatcu F1 (mers inapoi)
=1(4): Auxl inhibatcu F1 (mers Tnapoi)

Bit 3 = 0(0): Aux2 nu e inhibatcu F1 (mers inapoi)
=1(8): Aux2 inhibatcu F1 (mers Tnapoi)

Bit 4 = 0(0): Aux3 nu e inhibatcu F1 (mers inapoi)
= 1(16): Aux3 inhibatcu F1 (mers Thapoi)

Bit 5 = 0(0): Aux4 nu e inhibatcu F1 (mers inapoi)
= 1(32): Aux4 inhibatcu F1 (mers Thapoi)

Bit 6 = 0(0): Aux5 nu e inhibatcu F1 (mers inapoi)
= 1(64): Aux5 inhibatcu F1 (mers Thapoi)

Bit 7 = 0(0): Aux6 nu e inhibatcu F1 (mers Tnapoi)
= 1(128): Aux6 inhibatcu F1 (mers Thapoi)
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181 Salvarea ultimei®t a fungiilor si iesirilor: 0 — dezactivat, 1 — activat
182 Stare salvafL, RL

183 Stare salvatf1 - F8

184 Stare salvat9 - F16

185|0 0-15 Selectie semnal continuu sau PWM pei iAux7 — Aux10):

Bit 0 = 0(0): Aux7 actionatPWM cu fading
=1(1): Aux7 actionatontinuu, fira fading
Bit 1 = 0(0): Aux8 actionatPWM cu fading
=1(2): Aux8 actionatontinuu, fira fading
Bit 2 = 0(0): Aux9 actionatPWM cu fading
=1(4): Aux9 actionatontinuu, fira fading
Bit 3 = 0(0): Aux10 action&tPWM cu fading
=1(8): Aux10 actionatontinuu, fird fading
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27. Apendix Biti si octeti

Daci dorim € modificam valorile variabilelor de configurare
(CV) este bine & refinem cateva nguni legate de reprezentarea
numerelor in format binar. In format binar avem rddavi cifre Osi
1. O cifra binai este denumitbit. O grupare de 8 thivom numii
octet, reprezentand un nambinar format din 8 cifre binare.
Variabilele de configurare, CV, suntsté octei stocai in memoria
nevolatik a decodoarelor. Bi unui octet sunt numerajade la 0 la 7.
Bitul O, fiind cel mai ptgin semnificativ (LSB), are valoarea zecimal
1 iar bitul7, fiind cel mai semnificativ (MSB), akaloarea zecimal
128.

Unele stai de comand, folosite pentru modificarea CV-urilor
afiseazi valoareasi permit introducerea doar in format zecimal. in
acest caz este biné gim cum 4 aflam starea unui bit din valoarea
zecimala citif sau cum & calculai valoarea zecimalpe care trebuie
sa o introducd in CV, pe baza configutiai de bti dorite.

MSB LSB
Poziie bit | Bit7 | Bit6 | Bit5 | Bit4 | Bit3 | Bit2 | Bitl | BitO

Vak';i’tare 128 | 64| 32| 16/ 8| 4| 2| 1

Dac cunoatem configuréia bitilor si dorim & aflam valoarea
zecimala, folosim uritoarea formu de calcul:

Dec=B7*128+B6*64+B5*32+B4*16+B3*8+B2*4+B1*2+B0

unde BO...B7 repreziatvaloarea bitului respectiv (0 sau 1)

Spre exemplu, dadB7=1, B5=1, B2=1, in rest 0, vom avea:

Dec =1*128+0*64+1*32+0*16+0*8+1*4+0*2+0=
=128+32+4=164
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Daci din valoarea zecimaldorim & aflam configuraia bitilor
procedm invers. Inceram si scidem pe rand din valoarea zecimal
valorile biilor Tncepand cu MSBsi retinem diferema pentru
urmitoare s@dere paa okxinem zero. Pentru sderile posibile, cu
diferena supraunitat, bitul respectiv va avea valoare 1. Pentru
saderile imposibile, cand difergm ar fi negatii, abandoam
operaia (valoarea bitului respectiv va fi zerg) continiam cu
urmatoare sédere.

Spre exemplu dorimasaflam configuraia bitilor pentru valoare
zecimah 73:

73 -128 =-55 =>Bit7=0
73- 64=9 =>Bit6 =1
9- 32=-23 =>Bit5=0
9- 16=-7 =>Bit4 =0
9- 8=1 =>Bit3=1
1- 4=-3 =>Bit2=0
1- 2=-1 =>Bitl=0
1- 1=0 =>Bit0=1
CV tool

Cv tool este un program de conversie a valorii GNéu din
format zecimal n binagi invers sau pentru calculul valorii adreselor
extinse.

Se poate dedrca de la urriitoarea adres
https://train-o-matic.com/downloads/software/cv i@
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== CV Tool V101005 =

CV / Bit Value Calculator

=

bit0, value = 2 to the powerof 0 = 1

O

bit1l, value = 2 to the powerof1 = 0

=

bit 2, value = 2 to the powerof 2 = 4

O

bit 3, value = 2 to the powerof 3 = 0

=

bitd, value = 2 to the powerof 4 = 16

=

bit5, value = 2 to the powerof 5 = 32

O

bit6, value = 2 to the powerof6 = 0

=]

bit 7, value = 2 to the powerof 7 = 128

CV Value [0-255] 181

Long Address Calculator

Long Address [0-10239] 312
CVIT Value [192-231] 193
CV18 Value [0-255] 56
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