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1. Hauptmerkmale

tOm Programmer ist eine PC-Schnittstelle, mit der mobile DCC-
Decoder programmiert werden konnen. Das Programmiergeréat
erzeugt das Standard-DCC-Signal. Um das Programmiergerét
verwenden zu konnen, mussen Sie es an einen PC anschlieBen, auf
dem das Programm tOmprogrammer ausgefiihrt wird. Mit der
grafischen  Benutzeroberfliche von MS Windows ist die
Programmierung von DCC-Decodern sehr einfach, auch wenn Sie
noch keine Erfahrung mit der Programmierung von Systemvariablen
(CVs) haben wirden. tOm Programmer ermdglicht den Zugriff auf
alle CVs in der PT / Programmierspur und in der PoM-
Programmierung on the Main. Mit dem virtuellen Commander
konnen Sie mehrere Lokomotiven gleichzeitig steuern und auf ihre
verschiedenen Funktionen zugreifen.

tOm Programmer erleichtert auch das Upgrade anhand der train-o-
matic Decodorpachet Firmware (Firmware).

2. Betriebssystemanforderungen

Fur den Betrieb des tOm-Programmiergerats ist ein Personal
Computer mit dem Betriebssystem MS Windows 98/2000 / XP oder
7 erforderlich, der tber einen freien USB-Anschluss und mindestens
10 MB Festplattenspeicher verfligt.

3. Inhalt und Zubehor

Der Programmierer wird in einer Blisterpackung geliefert. Prifen Sie
beim Auspacken, ob Folgendes vorhanden sind: tOm Programmer
(tOm 02110101), USB-Kabel.

- Die Stromversorgung ist nicht enthalten.
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4. Technische Spezifikationen

- Versorgungsspannung: 16-18 VVdc

- Maximaler Stromverbrauch: 1A (enthélt Schutz)
- Grofe: 80 x 60 x 25 mm

- Gewicht (ohne externe Kabel):60 g

- Schutzklasse: IPO0

- Betriebstemperatur: 0 + +60 °C

- Lagertemperatur: -20 + +60 °C

- Feuchtigkeit: max 85 %

5. Anschluss an Ihren PC

Die Installation der USB-Treiber und des tOm Programmer ist im
Installationshandbuch beschrieben. Fiihren Sie die Installation der
Softwarepakete geméall dem Handbuch durch.

! - Das Programmiergerat stellt vor dem Ausfiihren des
Programms eine Verbindung mit der USB-Buchse des Computers
her. Wenn das Programmiergerét ausgeschaltet wird, trennt sich der
Programmierer nur von der USB-Buchse des Computers, nachdem
das Programm heruntergefahren wurde.

Die Stromversorgung des Programmiergerats
muss mit einer Stromversorgung von 16-18

VDC / 1A erfolgen, wobei sich die PLUS (+) -
Klemme sich in der Mitte befinden soll. >
Verwenden Sie ein Standard-Netzteil mit einer ﬁ/

2,1-mm-Buchse (z. B. ROCO 10850 oder

gleichwertig). Die zweifarbige Status-LED

leuchtet erst rot auf, nachdem das Programmiergerat iber das USB-
Kabel an den Computer angeschlossen wurde.
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Informationen zum Herstellen von Verbindungen finden Sie in den
Abbildungen auf der néchsten Seite.

Programmiereranschliisse

-

/- \

—_—

Gleis LED-
Verbindungen Status

Schema zum AnschlieRen des Programmierers

Netzstecker USB-Anschluss

USB- ‘
Kabel
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6. Das Hauptfenster des Programms

Das Programm  beginnt mit dem  Hauptfenster  des
Multifunktionsdecoders, von dem aus auf das virtuelle Bedienfeld
zugegriffen werden kann. In der TAB-Leiste (1) konnen Sie auch auf
die anderen Fenster des Programms ?g_gifen.

1

[ G 10m Prograrmmer v 0403 \
Muli-function Decader | Accessory Decoder | CV Operation | Speed Curve | Fimmors | B
KM on ] ¢ Power Off ‘ Address ’@ pertsdang P Canced n L‘B

> Forward [ &0 l [s] stop ‘ @cestop ‘
|
J 2
& 126
- =

]

AN

Basic Functions Extandnd Fanctions POVER OM

POVER 01 F

I FO Fromt/Rem RESET utC

F13 Fla | F1s Fi6 POVER ON

mrm (2 1=} I F4 17 Fie [ A1 T :::: ::"

POVER OFF

FF [ F7 [ F8 " m F2 [ F23 F24 RESET ut

POVER OM

12} I~ e m I 2 ™ F25% F26 | FZ7 F28
_[mu;nr- Vorage V)« FURTM _ Cumert (4) - 0,08 " w_]

- st =
—

@D Die TAB-Leiste (2),(3) Virtuelle Befehlsleiste

4) Meldungsfenster (5) Statusleiste

Im Meldungsfenster (4) werden alle Meldungen angezeigt, die vom
tOm-Programmierer an die Schienenverbindungen angeschlossenen
DCC-Geréte gesendet werden.
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Die Statusleiste (5) ist in allen Programm-TABs vorhanden und zeigt
den Status des DCC-Signals (EIN / AUS), die Versorgungsspannung
des Programmiergerats (den numerischen Wert in [V]) und den
Strom an, der von den an den DCC-Ausgang angeschlossenen
Decodern verbraucht wird in [A]) und Zustand der Schutzschaltung
(Normalbetrieb / hohe Last).

[ DCC Line Voltage (V) = BN} Current (A) = 0.01 Protection / Status: m

Das Starten oder Stoppen des DCC-Signals erfolgt mit den Power
On / Power Off-Tasten.

¢ Power On ¢ Power Off ‘

Das DCC-Aus-Signal wird auch durch die rote LED-Status und
durch Anzeigen der Statusleiste der DCC-Leitung AUS angezeigt.

Nach dem Einschalten des DCC- Signals

Uber die Power On-Taste leuchtet die Status-LED des Programmer

grin und an der Statusleiste wird: [DCC Line [P angezeigt
DCC Line ON.

Wenn die Versorgungsspannung unter 12 V fallt, zeigt der
Statusleiste rotes Licht. “ottnge ) NTER
Bei einem Kurzschluss am DCC-Ausgang des Routers generiert die
elektronische Schutz die Entkopplung des DCC-Signals, ein
Ereignis, das sowohl von der programmierbaren Status-LED (griin
blinkend) als auch von der Statusleiste des Programms angezeigt

wird.

Nachdem der Kurzschluss beseitigt wurde, werden zur Rickkehr in
den Normalmodus Power Off und Power On nacheinander gedrickt.
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7. TAB- Multifunktionsdecoder

Der tOm Programm Programmierer adressiert nach dem Start
standardméiig Adressdecoder 3. Die Adresse des zu steuernden
Decoders wird durch Eingabe der numerischen Adresse in das
Adressfeld 1) eingestellt. Alle Steuerungs- und
Funktionsaktivierungsbefehle werden nur an diese Adresse
weitergeleitet.

i < ; Speed Steps =
| 9 PowerOn Q Power Off Address |3 e ~ o Cancel I Close

Es ist moglich, das Programmiergerat in den 14/28/128
Geschwindigkeitsstufenmodi (Speed Steps, SS) zu verwenden. Das
Programm startet mit den voreingestellten 128 Schritten. Die SS-
Auswahl kann uber die Schaltflachen erfolgen (2).

! Das Andern der Geschwindigkeitsstufen ist nur mdglich,

- wenn das Programmiergeréat ausgeschaltet ist (Power Off).

Decoder unterscheiden automatisch zwischen den 28/128
! - Workstation-Modi fiir 14 Schritte, sie mussen jedoch in
CV29 konfiguriert werden. Ohne korrekte Konfiguration ist die
Ausfiihrung einiger Funktionen fehlerhaft.

Mit den Tasten auf dem virtuellen Bedienfeld konnen Sie die
Richtung, die Fahrgeschwindigkeit und die aktiven Funktionen
auswahlen. Die Geschwindigkeits- oder Richtungskontrollen werden
durch Driicken der GO-Taste (3) bestatigt. Die Geschwindigkeit
kann entweder durch Ziehen des Cursors / Schiebereglers (4) an die
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gewilnschte Position oder durch Klicken auf den Cursor und
Verwenden der inkrementellen / dekrementierten mittleren Mausrolle
eingestellt werden.

Alternativ kann die gewilnschte Geschwindigkeit auch eingestellt
werden, indem der numerische Wert direkt in das Feld fur die
aktuelle Geschwindigkeit (5) eingegeben wird, gefolgt von der
ENTER-Taste. Die Cursor-Kopfe und die aktuelle Geschwindigkeit
werden auf die Anzahl der zuvor eingestellten Geschwindigkeiten
skaliert angezeigt. Die Fahrtrichtung wird durch Klicken auf die
Schaltflache Vorwaérts / Rickwarts (6) ausgewahlt, die den Status
(Vorwarts / Ruckwaérts bzw. Forward/Reverse) jedes Mal &ndert.

-»romardO [ 6o [5] sTOP @ e-sTOP ’
W 126
[v Slide Speed m

Durch Auswahl des Feldes Slide Speed (7) nach jeder gewinschten
Geschwindigkeitsanderung (vom Cursor oder vom numerischen
Wert) wird der Befehl sofort an die Decoder Ubertragen, ohne die
GO-Taste driicken zu missen. Die Anderung der Bewegungsrichtung
muss jedoch durch den GO Befehl bestétigt werden.

= Forward ‘ [ 6o = swP @ E

0 7 126
v Slide Speed E
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Die STOP-Taste (8) ubermittelt den Stoppbefehl mit den in den
Decoder-CVs definierten Parametern an die Decoder. Nach diesem
Befehl halten die Lokomotiven gemaR dem definierten
Geschwindigkeitsmerkmal an. Bei Nothalt wird die Not-Aus-Taste
(9) verwendet. In diesem Fall halten die Lokomotiven sofort an und
die Leistung der Motoren wird unterbrochen. Der Not-Halt-Befehl
halt die Erzeugung des DCC-Signals nicht auf und alle aktiven
Funktionen des adressierten Decoders behalten ihren Status. Nach
einem neuen Fahrbefehl fahrt der Decoder Motor erneut.

Wenn das DCC-Signal unterbrochen werden soll, verwenden Sie die
Ausschalttaste. Dieser Befehl 16scht den aktiven Status der
Funktionen, so dass sie nach einem  Einschaltbefehl
inaktiv/entkoppelt werden.

Die Funktionen werden durch Anklicken der entsprechenden
Késtchen (10) aktiviert, ihr aktiver Status wird durch Ankreuzen der
Késtchen angezeigt.

Basic Functions Extended Functions

g FO Front/Rear [TF13 [ F14 [ F15 [ Fi6
T F2 [ F3 [ Fa [ F17Z [T F18 [ F19 [ F20
["F5 [ F6 [ F7 [ F8 [T F21 [ F22 [ F23 [ F24
CF8 [ FI0 [ F11 [ F12 [T F25 [ F26 [ F27 [ F28

Um auf die Funktionen des Bedienteils zuzugreifen, sind einige
Funktionstasten wie folgt definiert: Die Funktion FO (generisch,
Lichtfunktion) kann Uber die CAPSLOCK-Taste (ON / OFF)
aufgerufen werden. Die Funktionen F1-F12 konnen Uber die
Funktionstasten F1-F12 aufgerufen werden. Die Funktionen F13-F24
kdnnen Uber die Funktionstasten F1-F12 aufgerufen werden, indem
Sie die SHIFT-Taste gedruckt halten. Die Not-Aus (Emergency
Break)/ Stopp-Funktion kann mit der Pause/Break-Taste aufgerufen
werden.
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8. TAB-Zubehordecoder

Dieses Fenster simuliert ein virtuelles Bedienfeld zur Steuerung von
Zubehdrdecodern.

1 tOm Programmer v 04.01 -‘ D[ IS
Multi-function Decoder  Accessory Decoder | CV Dparation | Spead Curve | Firmware |
% aver 0 | | ¢! Poec 0¥ [ Address (1-2049) B - GREEN | A RED ‘ L Close ‘

H
Group Addreg
Nccessory/o
fctivate Red Coil
fce ory Do
Nddress: 25 Activate Red
Coil
fccessor) y Do
Address: 26 Activate Red
Coil
A | A R2 n3 o R4 i y Do
| Address: 5 Activate Red Coil
- G1 -+ 6 63 - G4 @

|| I

DCC Line | YT Voltsge (V) = FFRTIN  Current (A) =/ 0,03 Protection / Statu:
e b —

Beim Start verwendet tOm Programmer die Standardadresse der
Gruppe 1, die im Feld (1) angezeigt wird. Diese Gruppenadresse
entspricht 4 Ausgangsports, dargestellt durch 2 Befehlsschalter fir
den abgefahrenen Pfad und den direkten Pfad (2). Gruppenadressen
konnen entweder durch Eingabe des numerischen Werts in das Feld
(1) oder durch Inkrementieren / Dekrementieren mit Pfeilen (3)
angegeben werden. Der Befehl an die Zubehordecoder wird
Ubertragen, wenn die Steuertasten (2) bestdtigt werden. Die
Direktpfadbefehlsschaltflache wird im Allgemeinen als grine
Schaltflache und die Schaltflache fir den rabgefahrenen Pfad mit rot
bezeichnet.
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Im Meldungsfenster werden die an die Zubehdrdecoder gesendeten
Befehle aufgelistet. Der Inhalt des Meldefensters kann mit der
Schaltflache "Loschen™ (5) geldscht werden. Die Adresse des Ports
wird auch im Feld fiir die individuelle Portadresse (6) angezeigt. Die
direkte Adressierung eines Ports kann durch Eingabe der Adresse in
das Feld (6) erfolgen, gefolgt von der Betétigung der direkten oder
der abgefahrenen Pfad Tasten (7). Die Gruppenadresse des
entsprechenden Decoders wird in der Box (1) angezeigt. Der zuletzt
an den Decoder-Port tbertragene Befehl / Status wird auch durch die
4 roten Farbfelder Gber den abweichenden (8) Steuertasten und die 4
farbigen grunen Kastchen unter den Direktpfad-Steuertasten (9)
angezeigt. Die farbigen Késtchen zeigen den Status des Ports nur an,
nachdem ein Befehl (direkt /abgefahren) an diesen Port gesendet
wurde. Wenn keine Bestellung vorliegt, sind beide Felder weil3.

Il tOm Programmer v 04.01 = | E e
— —
Multi function Decoder Accessory Decoder | Cv Operation | Speed Curve | Firmware
@ Power On | Q Power Off ‘ Address (1-2048 Il Close
|| Group Address 3 j: <
y Do -
Address: 26 Activate Red
Coil
Accessor! 'y Do
Address: 5 Activate Red Coil
y Do
Address: 13 Activate Red
Coil
2 LAUE A LA fccessor y Do
Address: 14 Activate Green
Coil
Accessor Do
-+ G1 -+ G2 -+ G3 -+ G4 :d:;es 15 Activate Red
ssssssss 'y Do
Address: 15 Activate Ereen
Coil
Accessor y Do
Address: 16 Activate Red
| Coil
|LDCC Line | YT Voltage (V) =| FERTI _ Current (4) =/0.03 Protection / Status [ To

Nach dem Senden jedes Befehls zum Betrieb eines Zubehor-
Decoder-Ports werden die Adressen der einzelnen Ports (6) und der
Gruppe (1) aktualisiert, um die Korrespondenz zwischen den beiden
Adressen aufrechtzuerhalten.
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Die Adressen von NMRA-Standard-Zubehdrdecodern sind in vier
Gruppen von Adressen unterteilt, die als Blockadressen bezeichnet
werden (oft als "Decoderadresse™ bezeichnet). Es stehen 512 Block /
Decoder-Adressen zur Verfligung, so dass maximal 2048 (512 x 4 =
2048) Ports moglich sind.

Obwohl die meisten digitalen Stationen (einschlielRlich des Roco-
Systems) die individuelle Adresse des Decoders anzeigen, muss fur
eine korrekte Adressierung die Beziehung zwischen der
Blockadresse / dem Decoder und der individuellen Adresse des
Schalters berticksichtigt werden. Gemall dem NMRA-Standard wird
die Blockadresse von Zubehordecodern durch CV1 und CV9
bestimmt (im binaren System CV1 werden 6 Bits verwendet, was zu
Dezimalwerten im Bereich von 0-63 fiihrt, und CV9 verwendet 3
Bits, was zu Dezimalwerten im 0- 7 fiihrt). Die meisten Decoder
enthalten Befehlsschaltkreise flr 4-8 Schalter, und die voreingestellte
Block- / Decoderadresse weist die Adressen fur die 4-8 aufeinander
folgenden Befehlsausgange zu.

Die Formeln fir Rechnen die Blockadresse und die einzelnen
Adressen lauten wie folgt:

Blockadresse= CV1 + 64*CV9 1)
individuelle Portadresse= 2 ™V +i (2)

Dabei ist n die Portadresse und i die Seriennummer des Ports (1-4
oder 1-8 Intervall).

Das Roco-System erlaubt auch die Verwendung der Adresse des
Blocks 0, so dass eine Liicke von 4 einzelnen Adressen besteht. Zur
Berechnung der Adresse im Roco-System wird die mit der Formel
(2) berechnete Portadresse um 4 Einheiten erhoht. Auf der néchsten
Seite haben wir eine partielle Tabelle mit einzelnen Adressen auf
Basis von CV1 und CV9 vorgestellt. Die vollstandige Tabelle finden
Sie auf unserer Website.
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Die individuellen Adressen der

Zubehordecoder-Ports

Blockadresse | Wert Wert
|/ Decoder CV9 CV1 Port 1 ‘ Port 2 ‘ Port 3 ‘ Port 4
individuelle Portadressen

1 0 1 1 2 3 4

2 0 2 5 6 7 8
3 0 3 9 10 11 12
4 0 4 13 14 15 16
5 0 5 17 18 19 20
6 0 6 21 22 23 24
60 0 60 237 238 239 240
61 0 61 241 242 243 244
62 0 62 245 246 247 248
63 0 63 249 250 251 252
64 0 64 253 254 255 256
65 1 1 257 258 259 260
66 1 2 261 262 263 264
67 1 3 265 266 267 268
68 1 4 269 270 271 272
69 1 5 273 274 275 276
70 1 6 277 278 279 280
125 1 61 497 498 499 500
126 1 62 501 502 503 504
127 1 63 505 506 507 508
128 1 64 509 510 511 512
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9. TAB- CV-Betrieb

Mit Hilfe der Funktionen in diesem Fenster konnen wir
Konfigurationsvariablen (nachfolgend CVs) von mobilen Decodern
und Zubehor lesen, dndern und schreiben.

OperationMode DecodeiType-
= - @ PT —‘ @ Multi-Function
Loadcy | B savecv | (r‘ POM € Accessory
(RO S

Base Address
Vmin

Accelesation [ cv Wiite Range CV Read Range
Decceleration

Vmax
Vmid =

Burst Write R
o
Reset/ Mfg ID
Motor Control ; b m

Motor, Back EMF measurement Delay

Analog Mode, Altermate Mode Functio... :
Analog Mode, Alterate Mode Function...

(I TTTT]
LockValue

LockID
Extended Address, Address High CV Wiite CV Read
Extended Address. Address Low

Consist Address

Consist Functions. F1-F8
Consist Functions, F0, F9-F12

Decoder Automatic Stopping Configura...

Configuration Data
Enor Information

32
3 FO forward mapping
|91 A —

‘
OCC ine [T Voltage ) = FRRTM Curent (0=0.03 _Protection/ Stous [N N

Q) Konfigurationsleiste (2) CV Tabelle
(3) Betriebsfunktionen  (4) Meldungsfenster

In der Konfigurationsleiste (1) finden Sie die Schaltflachen zum
Starten und Stoppen des DCC-Signals (Power On und Power Off),
zum Speichern von CV-Dateien sowie zur Auswahl des
Arbeitsmodus und des Decodertyps. tOm Programmer startet
standardméafig in der Programmierspur (Programming Track, PT)
und im Multifunktionsdecoder.
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Die Auswahl des Arbeitsmodus und der Decoder (falls sie sich von
den Standardeinstellungen unterscheiden) muss vor CV-Lese- /
Schreiboperationen erfolgen. Working PT ermdglicht das Schreiben
und Lesen von CVs. Alle Decoder, die mit dem DCC-Signal
verbunden sind, werden beim Schreiben im PT-Modus beeinflusst.

OperationMode DecoderType
« PT (¢ Multi-Function
" POM " Accessory

Im  PoM-Programm  (Programmieren im  Hauptprogramm,
programming on the main) kdnnen Sie keine Cvs lesen, sondern nur
schreiben und den Decoder mit der in der Multifunktions-Decoder-
TAB angegebenen Adresse programmieren. Durch diesen
Programmiermodus konnen einige Betriebsparameter der Decoder
wahrend des Betriebs gedndert werden (natlrlich muss der Decoder
im PoM-Programmiermodus  arbeiten kdénnen). Dieser
Programmiermodus ist nitzlich zum Abstimmen des PID-
Regelkreises wéhrend des Abstimmens der
Lokomotivenneigungskennlinie, zum Einstellen der
Beschleunigungs- / Verzdgerungskennlinie, zum Einstellen der
Gange beim Fahren im Fahrgestell und zum Andern der
Lichtintensitéat der an die LEDs angeschlossenen Funktionsausgange/
Birnen usw..

Auf den PoM-Modus kann zugegriffen werden, wahrend ein Decoder
in der Multifunktions-Decoder-TAB angeordnet ist, die CV-Werte in
der CV-Operations-TAB &dndern und zum virtuellen Bedienfeld des
Multifunktionsdecoder TAB-Befehls zurlickkehren kann, ohne die
DCC-Signalerzeugung zu stoppen und die Funktionsfahigkeit des
Decoders zu stoppen. Bei Operationen, die im PT-Modus ausgefiihrt
werden, wird der DCC-Signaldecodierer wéhrend des Lesens und
Schreibens unterbrochen, und die Decoder werden nach jedem CV-
Lese- / Schreibvorgang neu gestartet.
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Der PoM-Modus unterscheidet sich fir mobile Decoder und

* . Decoder-Zubehtr. Wahlen Sie im TAB von CV Operations

den Decodertyp sowie den Programmiermodus (PT = Programming

Track, Programmierstring, PoM =  Hauptprogrammierung,
programming on the main).

Die CV-Tabelle (2) enthdlt 3 Spalten. Die erste Spalte mit der
Bezeichnung CV-Nummer enthalt die CV-Nummer (in aufsteigender
Reihenfolge von 1 bis 1024) und ein Auswahlfeld (5).

CY¥ Number | Descripti l VYalue I -~

1 Base Address 3

2 Vmin 2

3 Acceleration 5

4 Decceleration 5
v Vmax 100
vi Ymid 50
W Software Yersion

V|8 Reset/ Mfg ID

Die zweite Spalte (6) enthélt den Namen (Label) und die dritte Spalte
(7) enthélt den numerischen Wert des CV. Die Wertespalte wird
entweder durch Lesen der CVs, Lesen oder Laden einer zuvor
gespeicherten Datei mit gespeicherten CD Werte abgeschlossen.
Beschreibungen (Labels), die CVs zugeordnet sind, werden in
Tabellendateien  gespeichert und beim  Hochladen  zuvor
gespeicherter Dateien aktualisiert.

! Achtung! Bearbeiten Sie den Inhalt der gespeicherten Datei
© nicht direkt.

Durch Ausfullen der zweiten Spalte der fur Decoder-Hersteller
spezifischen Deskriptoren / Labels konnen Sie Vorlagen fur
verschiedene Decoderfamilien fir die spéatere Verwendung
definieren.
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Das Kontrollkastchen in der Spalte CV-Nummer hat nur beim
Schreiben / Lesen einer CV Gruppe (range) mit den Funktionen CV-
Range-Lesen und CV-Range-Schreiben eine Bedeutung. Diese
Auswahlfelder werden beim Schreiben oder Einzellesen von CVs
nicht berticksichtigt.

CVs konnen einzeln oder in Gruppen (range) gelesen und
geschrieben werden. Fir einzelne Operationen werden CV Read (9)
und CV Write (10) verwendet. Die Auswahl eines CVs zum
Schreiben / Lesen kann durch Klicken mit der linken Maustaste auf
die betreffende CV Zeile (6) in der Tabelle oder durch Eingabe des
numerischen Werts in das Feld CV-Nummer (11) gefolgt von der
ENTER Taste.

[ cv wiite Range CV Read Range
@ Burst Write Range

2

Description |Configuration Data
e\

EEEEE B

Im Falle des Lesens (9) wird das Wertefeld (12) mit dem Wert des
CV-Lesevorgangs aktualisiert. Um einen CV zu registrieren, geben
Sie den gewinschten numerischen Wert in das Feld Wert (12)
gefolgt von der ENTER Taste ein und driicken Sie die Taste CV
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Write (10). Die Spalte mit den numerischen Werten der CVs in
Tabelle (7) wird nach jeder Lese- / Schreiboperation aktualisiert. Die
Aktualisierung erfolgt auch dann, wenn numerische Werte in das
Feld Wert (12) gefolgt von der ENTER Taste eingegeben werden,
auch wenn keine Schreib- / Leseoperation ausgeftihrt wurde.

1 . Numerische Werte im Bereich 0-255 werden in das Feld

% Wert (bernommen. (CVs werden im 8-Bit-Binarsystem
definiert). Bei einigen Konfigurationsvariablen muss der numerische
Wert in Abhéngigkeit von den zu aktivierenden Optionen berechnet
werden (z. B. CV29). Um die numerische Binartransformation zu
erleichtern, kénnen CV-Werte mit der grafischen Leiste (13) bitweise
eingestellt werden. Mit einem Klick auf eines der 8 weillen / roten
Kastchen konnen Sie CV-Werte direkt in die Binardatei dndern. Der
Dezimalwert wird direkt im Feld Wert (12) angezeigt

Vwﬁ@=say 7654321 nC

Wenn im Feld Wert (12) ein Dezimalwert eingegeben wird, wird der
bindare Wert in den weil3en / roten Feldern (13) angezeigt. VVon den 8
Bits ist das rechte Bit das niedrigstwertige Bit (DO oder Bit0) und das
linke am starksten (D7 oder Bit7). Das weiRRe Késtchen bedeutet Bit
0, das rote Kastchen bedeutet Bit 1.

! Achtung! In CVs verschiedener Hersteller werden fir Bits,

die mit CVs konfiguriert werden, die 8 Bits normalerweise

von 0 bis 7 nummeriert. Es gibt jedoch Hersteller, die Nummern von
1 bis 8 verwenden.

SIall S
16 @ CV Write Range £3 CV Read Hang( 17
N

@ Burst Write Range
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Geben Sie fur das Lesen / Schreiben in der Gruppe die Nummer des
ersten CVs an, ab dem die Operation in der StartCV-Box (14)
gestartet wird, und die Nummer der letzten CV, zu der die Operation
ausgefuhrt wird, in der Box CV stoppen (15). Das Lesen einer
Gruppe von CVs erfolgt mit der Schaltfliche CV Read Range (CV
Read Range) (17). In diesem Fall werden die Werte aller CVs in dem
von StartCV und StopCV angegebenen Bereich gelesen und die CV-
Tabelle mit diesen Werten gefllt. Bei Gruppenschreiben mit dem
CV-Schreibbereich (16) werden die Werte in den angegebenen CVs
in der CV-Tabelle eingegeben. Diese Vorgange sind nutzlich, wenn
wir eine Tabelle (oder einen Bruchteil einer Tabelle) von zuvor
gespeicherten  CVs  registrieren  mdochten. Wahrend einer
Gruppenoperation zeigen CV-Nummer (11) und Wert (12) die CV-
Nummer, fur die laufende Operation ausgefihrt wird, sowie ihren
Wert.

Bei Gruppen-Lese- / Schreib-CVs innerhalb des durch StartCV und
Stop CV angegebenen Bereichs nur die CVs, fur die das
Kontrollkastchen aktiviert ist. Diese Auswahl ist nitzlich, wenn
wir einen relativ groflen Bereich von CVs lesen mdchten (oder
beispielsweise alle CVs eines Decoders), von denen einige nicht
verwendete CVs vorhanden sind. Die einfachste Methode ware, das
gesamte Intervall auszuwahlen und die nicht verwendeten Intervalle
rausnehmen, deaktivieren. Diese werden wahrend Schreib- und
Lesevorgangen nicht verarbeitet. Auf diese Weise werden nur die
CVs von besonderen Interesse geschrieben bzw. gelesen.

Die Auswahlbox wird durch ||Gn

. . . 12
Klicken mit der linken Maustaste |G e ummmyremrrrrersryrre
aktiviert oder deaktiviert. Durch |WESSITITim i
Auswahlen einer Zeile mit der GeE ey |

linken Taste und Fortsetzen der 17| Exended Ads e
Auswahl in einer anderen Zeile E ticheck onge
.. | e
@21 [ Consist Functions. F1-F8 |

durch Gedriickthalten der SHIFT

Taste wahlen Sie alle Zeilen 22 Consiat Funotions. FY. E3F12
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zwischen der ersten und der letzten Auswahl aus. Ausgewahlte
Réange werden hervorgehoben, indem die Hintergrundfarbe in Blau
geéndert wird.

Mit einem Klick mit der rechten Maustaste kénnen Sie den Bereich
der ausgewahlten Zeilen aktivieren (Check Range) oder deaktivieren
(Uncheck Range).

Das schnelle Schreiben von CVs (Burst Write) wird in neuen
Decodergenerationen (Lokommander Mini, Lokommander Micro,
Signal Decoder) verwendet. Diese Betriebsart funktioniert nur mit
neuen Lokommander Mini-Decodern mit einer neueren Firmware als
V 100. Bei Firmware-Vorversionsdecodern wird im Burst-Write-
Modus eine Fehlermeldung generiert.

StartCV |8 StopCV [21

@ CV Write Range £3 CV Read Range

@ Burst Write Ran@

i Im Burst-Write-Modus werden nur CVs mit aktivierter
» . Checkbox eingeschrieben.

Namen / Labels kdnnen im Feld (19) bearbeitet werden, nachdem sie
mit der linken Maustaste in der CV-Tabelle (6) ausgewéhlt wurden.

Seite 21 von 38



tOm Programmer Ausgabe
Benutzerhanduch 0.1.17

Nachdem Sie den Namen des CVs in das Feld Beschreibung (19)
eingegeben / bearbeitet haben, geben Sie ENTER ein. Der Name
wird auch in der CV-Tabelle aktualisiert. Es gibt keine
Einschréankungen hinsichtlich der Art der verwendeten Zeichen.

Das Speichern und Lesen von CV-Dateien erfolgt (ber die
Schaltflachen SaveCV und LoadCV in der Leiste (1).

Beim Speichern muss der Dateiname im Feld (20) angegeben
werden. Die gespeicherte Dateiformat lautet ".ccv".

Wiy e e iy
Savern: [ CV Backup v ~BerE-

ks Name . Date modified Type Size
m:am Lokemmander Mini CV Table.cev 10/14/2013 .57 PM  CCV File 16x8
. Lokommander Mini CV Tablel .cov 10/14/2043 8:4 PM  CCV File 16 KB
- Lokommander Mini CV Table2.cov 10/14/201310:05 ..  CCVFile 17 kB

Desktop

w
Lbranes
A
Compute

@

i Network

I Fle name. ] 20

Lol 1«
E,

Save as type Ev«u;." oov)

Beim Lesen werden die Erweiterungsdateien auch aufgelistet *.ccv
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il Ooen - —— X
Look in: CV Backup j ¥ '
= Name = Date modified Type Size
7
e _| Lokemmander Mini CV Table.ccv 10/14/20131:57 PM  CCV File 16 KB
Recent Places i 3
|| Lokemmander Mini CV Tablel.ccv 10/14/20138:04 PM  CCV File 16 KB
! |_| Lokommander Mini CV Table2.ccv 10/14/201310:05...  CCV File 17 KB
Desktop
w=a
Libraries
A
Computer
=2
w
Network
File name: |Lokommander Mini CV Table2 LI Open
Flesoftype:  |CVfies (oov) =l et

Alle an den Programmierer gesendeten Befehle und alle vom
Computer empfangenen Antworten werden in verschliisselter Form
im Meldungsfenster (5) aufgelistet. Sie haben eher die Aufgabe, die
Ubertragenen Befehle und die Bestatigungsbefehle des Decoders zu
verfolgen, was besonders bei merkwirdigen Verhaltensweisen
nitzlich ist.

128 -

121

122

123

127

134

Der Inhalt des Meldefensters kann mit der Schaltflache "L&schen"
geléscht werden (20).
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Die Schaltflache SchlieRen (Close) schlieft das Programm und der
Ausschaltbefehl des Programmierers (Power Off) wird automatisch
gestartet.

CV-Tabellen werden nicht automatisch gespeichert. Um die

* . Werte der gelesenen CVs nicht zu verlieren, missen sie

gespeichert werden. Um das Uberschreiben zu vermeiden, miissen
flir jede Speichern Dateinamen angegeben werden.

! Das tOm Programmer-Archiv enthélt mehrere CV-Dateien

* (Dateierweiterung ist * .ccv). Sie kdnnen als Modell zum

Erstellen  benutzerdefinierter ~ Dateien  verwendet  werden.

Modelldateien enthalten auch Beschriftungen mit dem Namen von
CVs, um dies zu veranschaulichen.
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10. Geschwindigkeitskurve TAB

Gemall dem NMRA-Standard kann die Geschwindigkeitskennlinie
der mobilen Decoder entweder durch 3 Punkte (Vmin, Vmid und
Vmax in den CVs 2, 6 und 5) oder tabellarisch mit 28 in den CVs
von 67 bis 94 angegebenen Werten angegeben warden. Der Decoder
verwendet eine der beiden in CV29 angegebenen Methoden. Mit
dem Programmierer kdénnen Sie diese Funktion in grafischer Form
simulieren und definieren.

Multi-function Decoder | Accessory Decoder | CV Operation _Speed Curve | Firmware |

First Pos at CV |67 Write to CV Table
3 Poj
T

t Curvi Start[2 High [120 Middie [61
| Read from CV Table | 1 =

(] P

12|

10
15 105
18 100
24 &
28 %0
854
40 80
75
55 70
60 65
72 o
78 55
50
96 45
102 40/
114 <3
120 30
254

ERPPEEREPPEEAPFETERTTTTIT

20

2 15
10 /
N2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 2 23 24 25 26 20 M
DCC Line Voitage (V) = FEWFl _ Current () = 0.01 Protection / Status o S

Das Arbeitsfenster beginnt mit einer Standardtabelle (das
Kontrollkastchen fir die 3-Punkt-Funktion ist nicht markiert) (1) . Im
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Tabellenmodus kann das Merkmal entweder durch Eingabe der
numerischen Werte in die Tabelle (2) fir jede der 28
Geschwindigkeiten oder durch Tippen mit der Maus fir jeden, der
Geschwindigkeitsgetriebe entsprechenden, Punkt eingestellt werden

In der Grafik (3) ist auf der horizontalen Achse das 28-Gang-
Getriebe (entsprechend den CVs 67-94 gemall NMRA) und auf der
vertikalen Achse die Decodergeschwindigkeit auf der Skala von 0 bis
127 (mit Minimum und Maximum definiert in CV2 und CV5)
dargestellt.

Mit der linken Maustaste konnen Sie neue Punkte in der
Grafikfunktion setzen.

Die Grafikfunktion wird
unterstitzt, wenn der
Graph monoton ist.

Das richtige, monotone
Merkmal
(Charaktereigenschaft)

Falscher Merkmal

(Charaktereigenschaft),
Monotonie wird nicht
respektiert
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Wenn wir die Monotonie der Merkmale
(Charaktereigenschaften) nicht beachten, tomprogrammer i
werden wir beim Ubertragen von CVs in
die CV-Tabelle tber einen
Monotoniefehler informiert und geben
den ersten Gang an, bei dem der Fehler
auftritt.

Speed Curve monotony error at step:16

Um die 3-Punkt-Funktion festzulegen, muss die Option in der Box
aktiviertsein (1).

V'3 Pont Cuve  Start iZ High l1; Middle ];; =

Durch diese Auswahl wird die Geschwindigkeitscharakteristik durch
die drei Parameter (minimale Geschwindigkeit = Vmin (4),
maximale Geschwindigkeit = Vmax (5) und
Durchschnittsgeschwindigkeit = Vmid (6), die in den CVs 2, 5 und 6
angegeben sind) bestimmt. Fir eine lineare Kennlinie ist Vmid =
(Vmax + Vmin) / 2. Nach Eingabe der numerischen Werte in den
Feldern (4), (5) und (6) geben Sie ENTER ein.

FistPosat CV[67 Wit to OV Table |

 3PointCuve  Stan[Z  Hioh[120 Middie (61 ]

2

| Read om |
Read from CV Table

Das lineare
Merkmal

P

F]

S35828873N88828

BT LT L L L

(Charaktereigenschaft) Vmin= 2 Vmax=120 Vmid= 61
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L; Merkmal mit Vmid <
%zs (Vmax + Vmin)/2
% Vmin= 2
[ Vmax=120
Vmid= 40

P
2

B -
£

2

¥

| = Merkmal mit Vmid >
= - (Vmax + Vmin)/2
=
=R Vmin= 2
% : Vmax=120
= Vmid= 80

Nach dem Andern der drei Parameter werden auch die 28 Werte in
der  Tabelle (2) aktualisiert. Um  das  gewinschte
Geschwindigkeitsmerkmal zu erhalten, kénnen wir vom Dreipunkt-
Merkmal aus, definiert — weor wwwsrsnr oo

durch Vmin, Vmax und  Ei .

Vmid, beginnen, indem &
Sie den Tabellenmodus
aktivieren und bestimmte
Teile des Merkmals 5
grafisch anpassen,
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Die Tabellenfunktion basiert auf der 3-Punkt-Definition der Werte:

Vmin= 2
Vmax=120
Vmid= 40

Die ermittelten Werte fir (Vmin, Vmid und Vmax in den CVs 2, 6
und 5) und fur die 28 Werte (CVs von 67 bis 94) missen in die CV-
Tabelle Ubertragen werden, damit sie im Decoder programmiert
werden konnen.

Ubertragen Sie diese Werte mit der Schaltflache Write to CV Table

(7).

First Pos at CV |67 Write to CVY Table

[V 3 Point Curve Start |2 High |120 Middle |(T1 j
‘Rese ist

Read from C¥Y TaI::I
Je nach getroffener Auswahl (3-Punkt oder Tabellenfunktion)

werden nur die betroffenen CVs (CV2, 6 und 5 fir die 3-Punkt-
Funktion oder CV65 bis CV94 fir die Tabellenfunktion) tbertragen.

Die Ermittlung der Geschwindigkeitskennlinie kann auch aus
Tabellenwerten erfolgen, die aus einem Decoder gelesen werden. Mit
der Schaltflache Read from CV Table (Aus CV-Tabelle lesen) (8)
kdnnen wir die CV-Werte in dieser Tabelle in "CV Operations" lesen
und Anderungen daran vornehmen

Nach dem Ubertragen der Werte in die CV-Tabelle (iiber die
Schaltflache (7)) erfolgt die Registrierung dieser Werte im Decoder
mit einer der CV-Registrierungsmethoden (entweder einzelne
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Schreibvorgange oder die fur einen CV-Bereich). siehe Beschreibung
der Bedienvorgéange in Kapitel CV-Betrieb).

Die Schaltflache Reset List (9) I6scht die numerischen Werte in der
Tabelle (2). Um die numerische Tabelle auszufiillen, wahlen Sie
einfach aus, wie die Funktion in 3 Punkten (1) festgelegt werden soll,
und klicken Sie auf eines der Felder (4), (5) oder (6), gefolgt von der
ENTER-Taste. Die Grafik wird neu gezeichnet und die Tabelle wird
komplettiert

Das Andern und Registrieren von Decodern CV2,5,6 oder
CV-67-94 hat KEINEN Einfluss auf die Anzahl der Génge,
mit denen die Lokomotive féhrt, oder auf die Funktionseinstellung (3
Punkte vs. Tabelle). Diese Einstellungen werden durch korrekte
Konfiguration des CV29 des Decoders vorgenommen.
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11. Firmware- TAB

Das Firmware-Fenster ist fur Firmware-Aktualisierungen von
Decodern und Programmierern vorgesehen. Greifen Sie nur zu
diesem Zweck auf die Funktionen in diesem Meni zu.

auch des Programmiergerdts kann eine Unterbrechung der
Stromversorgung zu Fehlfunktionen fihren. Stellen Sie sicher, dass

Wenn Sie auf das Firmware-Fenster zugreifen, wird die DCC-
Signalerzeugung deaktiviert und der tOm Programmer wechselt in
den Firmware-Registrierungsmodus.

Wormmewn [ W ] e

= — 1
B Lo dF/ é\w: e Dovi ootloader: ¢ Te zl FmglammelVeﬁ i EAelup | L close|
Model/Fw ! ’  wiite Cancel | ¢ off Programmer UD\IC |'I'gAluz | K]

S——

Programmer Connected

|
|Locc Line | TN Voltage (V) = | FEFM _Current (4) =/ 0.00 Protection / Status| [T N

(1) Funktionen fur Firmware-Aktualisierungen des
Programmiergerats

(2) Funktionen zum Aktualisieren der Firmware von Decodern

3) Meldungsfenster

4) Testfunktionen

Informationen zum Installieren der Treiber und zum Konfigurieren
der seriellen Schnittstelle finden Sie im Installationshandbuch. Als
néchstes gehen wir davon aus, dass die Installation und
Konfiguration gemal den Anweisungen im Handbuch durchgefihrt
wurde.
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Wenn die Software beim Start lhres Programmierers eine frihere
Version der aktuellen Version (z. B. V 3.12) findet, werden wir
benachrichtigt, und wir erhalten das Upgrade auf die aktuelle
Programmversion.

rConﬁrm @

|‘6“ Programmer ver.:03.12, Update Firmware ver.:04.01 Proceed Upgrade?

Wenn das Upgrade akzeptiert wird, aktualisiert das Programm die
Firmware im  Flash-Speicher des Programmiergerdts. Im
Meldungsfenster wird die aktualisierte Version aufgelistet. Nach
Abschluss des Vorgangs werden wir benachrichtigt, dass die
Aktualisierung erfolgreich war und der Programmierer einsatzbereit
Ist.

@date file for Model:00000000 Firmware Ver.:04.01 \
Total Bytes 11714
Start Address 0
Page Write OK0001
Page Write OK0002
Page Write OK005B
Page Write OK005C
Write DONE !!!
@grammer Ready to Use /

Die Programmierversion kann auch manuell mit der Schaltflache

Programmierversion abgefragt werder@
8oglammel Version j"[_

ogrammer Update =3 About |

& m

Das Upgrade kann auch manuell mit der Schaltflache Programmer
Update gestartet werden (6).
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Im Falle eines Upgrades fir einen Programmierer, fir den die
Firmware bereits aktualisiert wurde, werden wir dartiber informiert,
dass der Programmierer Uber die aktuelle Version verfiigt und das
Upgrade nicht erforderlich ist.

o b
Confirm l_J%

"6" Same Firmware version:04.01 detected! Proceed Upgrade?

No

\

Die Com Setup-Taste (7) ruft das in der Treiberinstallationsanleitung
beschriebene Konfigurationsment fir den seriellen Port auf. Die
Loschen-Schaltflache (8) 16scht, wie in den anderen Arbeitsfenstern
beschrieben, den Inhalt des Meldefensters.

Um die mobilen Decoder und das Zubehor zu aktualisieren, muss die
Datei mit der Erweiterung * .cod geladen werden, die im Decoder
registriert wird.

Mit der Schaltfliche Laden (9) wird das Menii Offnen (Open)
geOffnet, in dem Sie die Dateien auswéhlen kénnen, mit denen Sie
ein Upgrade durchfiihren mdéchten.

Q B Load File \ Write Devi
odel/FWw I ‘ @ Write Cancel
!

Mit Hilfe von tOm Programmer konnen Sie auch ein
sogenanntes "Downgrade” durchfiihren, d.h. die Entschlisselung
einer Version vor der aktuellen.

! . ) .
&2 Decoder der Generation Il  werden mit einer

Produktkennzeichen ausgeliefert. Der Programmierer erlaubt
Upgrades oder Downgrades mit Codedateien ausschlieBlich flr das
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betroffenes Produkt. Wahlen Sie im Menu Offnen (Open) die
Upgrade- / Downgrade-Datei aus.

r Y
. Open g
Look in Lokorrmarder Firmuarm ~| + @k
B Name = Date modified Type Size
.~
~r Loko_Mini_02010201_100.cod 5/12/2013914PM  COD File e
Recent Places i 2 ‘

Loko_Mini_02010201_102.cod 6/3/20131005PM  COD File 38 KB
" 3 Loko_Mini_V08.cod 719/20121126 AM  COD File 35K8
Desktop Loko_Mini_V10.cod 1719/201211:26 AM  COD File 36 kB

v Loko_Mini_V12.cod 7/19/201211:26 AM  COD File I7KB |g
= Loko_Mini_V13.cod 7/19/201211:26 AM  COD File 8 K8
Libranes Loko_Mini_V14.cod 7/25/20128:15PM  COD File 40 KB
h Loko_Mini_Vidb.cod 7/25/2012947PM  COD File 40 KB
Loko_Mini_V16.cod 8/29/20124:56 PM  COD File 8K
oA Loko_Mini_v17.cod 8/29/20124:56PM  COD File 38 KB
‘* Loko_Mini_V18.cod 9/27/2012 4:46 PM COD File 39K8
Noraaic Loko_Mini_V19.cod 10/5/201212:42PM  COD File 39 kB

Loko Mini ¥23.cod 12/24/2012 5,51 PM__COD File BKB T
P 1" ’

File name [Eoko_ Wl 02010201 _100] - " Open |
Files of type [Code Encrypt faes  co) ~| Cancel
| 4

Nach dem Hochladen informiert die tOm Programmer-Datei tber das
Decoder-Modell, fiur das die Datei bestimmt ist, und Uber die
Firmware-Version der Datei.

tomprogrammer @

File for Model:02010201, Software Version:01.02, file opened!

Informationen werden auch in den Firmware-Modell- Firmware-
Feldern (10) und (11) aktualisiert.

| *\, Wiite Device |
)
Bei Decodern der Generation | werden diese Felder mit den
numerischen Werten 0 gefullt.

@ Write Cancel

Model/Fw |02
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Die Aktualisierung der Decoder wird durch Driicken der Taste Write
Device (12) gestartet. tOm Programmer fragt den Decoder ab, und
wenn das vom Decoder gelesene Muster dem Muster in der * .cod-
Datei entspricht, wird die Aktualisierung durchgefuhr.

ﬂading Model ... \

Attached device Model:02010201

Update file for Model:02010201 Firmware Ver.:01.02
Total Bytes 13732

Start Address 0

Wait For Bootloader start

Page Write OK0001

Page Write OK0002

Page Write OK0107
Page Write OK0108
Write DONE !!!

Wait CV's Reset
Reseting CV values ...
Reset Done

\_ /

Wenn das Decodermodell in der * .cod-Datei vom Decodermodell
abweicht, wird eine Fehlernachricht generiert und das Upgrade /
Downgrade wird nicht durchgefihrt.

\
tomprogrammer ld_&]

Different model type, No match!

! Nach einem Firmware-Upgrade werden die CVs der Decoder

auf die werkseitigen Standardeinstellungen zuriickgesetzt. Wenn Sie
bestimmte Konfigurations-CVs speichern mdchten (abweichend von
den Standardwerten), mussen diese vor dem Upgrade im Fenster CV-
Vorgange (Operations) gelesen und gespeichert werden.
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Im Bereich (4) des Firmware-Fensters werden verschiedene
Testfunktionen wie folgt dargestellt:

Bootloader:
@ Off : :

Der Befehl Reset CVs (13) entspricht der Eingabe eines numerischen
Werts in CV8, und die Decoder-CVs werden in die
Werkseinstellungen konvertiert. Mit der Test-Taste (14) wird das
Upgrade-Programm des tOm Programmer getestet. Die Off-Taste
(15) hort auf, das spezielle Signal im Firmware-Modus zu erzeugen.

! Das Arbeiten in der Firmware-TAB ist eine spezielle Methode

flr Train-O-matic-Decoder. Das erzeugte Signal ist kein Standard-
DCC-Signal. Stellen Sie sicher, dass beim Zugriff auf diesen Modus
nur ein Decoder an die Schienenkontakte des Programmiergeréts
angeschlossen ist. Wenn Sie mehrere Decoder anschlieBen, kann dies
zu unkontrolliertem Verhalten fihren.

.k Vermeiden Sie Firmware-Aktualisierungsversuche auf

Decodern anderer Hersteller. Ihr Verhalten im Firmware-Modus ist
nicht bekannt.

Wir Gbernehmen keine Verantwortung fir mogliche Fehlfunktionen
dieser Decoder, die aus diesen Firmware-Aktualisierungsvorgangen
resultieren.
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12. Empfehlungen

Die Konfiguration der Geschwindigkeitsgetrieben, mit denen die Lok
fahrt, und die Einstellung der Kennlinie (3 Punkte vs. der Tabelle)
geméal dem NMRA-Standard wird durch die richtige Konfiguration
der CV29 der mobilen Decoder erreicht.

CV¥ Number |29 v

Description I Configuration Data
Value |6 =Bit 76543210

EEEEE N

In der obigen Abbildung ist Bit 1 von CV29 auf 1 gesetzt, was
bedeutet, dass eine Anzahl von 28/128 Fahrstufen aktiviert wird. Die
Aktivierung des DC-Modus (Analogmodus) ist auch sichtbar, wenn
Bit 2 auf den Wert 1 gesetzt wird. Das Geschwindigkeitsmerkmal
wird in 3 Punkten (Vmin, Vmid und Vmax in den CVs 2, 6 und 5)
durch Bit 4 mit dem Wert 0 konfiguriertt Um die
Geschwindigkeitsfunktion anhand der in den CVs 67 bis 94
definierten Tabelle zu konfigurieren, muss Bit 4 von CV29 auf 1
gesetzt werden (siehe unteres Bild).

CV Number (29
Description I Configuration Data
Value |22 =Bt 76543210

HEE B B

Die Umwandlung von binar nach dezimal und umgekehrt erfolgt
automatisch tber die Grafikleiste. Im ersten Fall ist der Dezimalwert
von CV29 6 und im zweiten Fall 22. Die Berechnung des
Dezimalwerts einer CV in der Binédrdatei und umgekehrt, die
Berechnung der Bitwerte durch Lesen des Dezimalwerts kann ohne
den am Computer angeschlossenen Programmierer erfolgen, wobei
lediglich  die  grafische  Benutzeroberfliche  des  tOm-
Programmiergeréats verwendet wird.
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